E
Actuador de giro Nuevo

@ 30, @ 50, @ 63, @ 80, @ 100

Posioilicad dg montar detectores magngticos compaclos,

(D-M9C)

Anchura reducida en
hasta 14 mm &

Ahorro de espacio al
cambiar el montaje sobre

Posibilidad de montar el detector magnético desde la parte delantera.

® | datector magnético se puede montar |-
desde la parte frontal en cualquier
posicion en la ranura de montaje. = - \

® E detector magnético se puede montar - ;
tras la instalacion o cuando cambien =
las condiciones de instalacion.

Peso reducido en hasta un 14 %.

Tamano: 30, 50, 63, 80, 100° e

® Cuerpo ligero al cambiar la forma de la cubierta y el cuerpo. 90°, 180°

| Tamario | CRAT (kg] | Modeloactualfkgl | _Reduccion %] | LRI QIR 907, 180°, 1007, 190°
30 | 0.27 | 03 | 10 |

| 50 | 1.3 | 15 | 13 |

| 63 Y 25 | 12 | Tamafio: 50, 63,80,100 .o
| 80 | 3.9 | 43 | 10 | o T
BN 23 85 | 1w 90°, 180°, 100°, 190°

Montaje intercambiable con el modelo actual

Serie CRA1 2 SNC

CAT.EUS20-232C-ES



Actuador de giro serie CRA1 @ 30, 50, @ 63,0 80,0 100

Modelo estandar

La junta de amortiguacion se puede sustitui. | Angulo de giro

Ahora, la junta de amortiguacion se puede sustituir.
(No es posible en el modelo actual. Junta de amortiguacion Unicamente)

Junta del émbolo ® Pasador elastico

® Cojinete deslizamiento ® Junta de estanqueidad del tubo
[ J
® Junta de amortiguacion (Nueva)
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Intercambiable con el modelo actual
Las dimensiones externas, el diametro del eje y las
dimensiones de montaje se pueden intercambiar

con el modelo actual.

Posibilidad de montar detectores magnéticos compactos.

Detector magnético de estado sélido
® D-M9CJ T
® D-M9CIW el

Detector tipo Reed

® D-A9[] ,’(

Montables en 2 lados.

Los detectores magnéticos|
se pueden montar

Facil ajuste de la valvula de amortiguacion

® | a forma de la valvula de amortiguacion ha cambiado
para poder ajustarse usando Unicamente una llave Allen.
® Sin protuberancia del cuerpo. en dos filas

Tamanio 30,

Detector magnético

® Se usa un anillo de retencion para evitar la caida.

La conexion, la valvula de amortiguacion y el detector
magnético se encuentran en la misma superficie.
Facilidad de manipular.

Los detectores magnéticos €

« La valvula de amortiguacion no se puede montar en el modelo hidroneumatico. se pueden montar
en dos filas

Tamaiio 50 a 100

Los detectores magnéticos
se pueden montar
»_\ en dos filas

Con anillo de retencion de la véalvula de amortiguacion

Detector magnético

\Conexién Tamano 30



Actuador de giro serie CRA1 @ 30, 50,0 63,3 80, @ 100

Numerosas variaciones de tipo de eje

standar: 2 tipos

E
Semi-estandar: 6 tipos

» Estandar: 8 tipos

Serie CRA1

® Posibilidad de seleccionar el tipo de eje para adecuarse a las especificaciones.
® | s referencias se asignan en funcin del tipo de eje [eje redondo simple, doble eje (je redondo con 4 biseles), doble eje redondo].

Eje simple con cuatro chaflanes:
CRA1BX

Doble eje

CRA1BY

con chaveta:

O@LO OIlO

Doble eje con cuatro chaflanes:
CRA1BZ

CRA1BT

o | O O
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Eje simple:
CRA1BS

Doble eje:
CRA1BW

O

|

O

o | O
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Eje simple redondo: Doble eje (eje redondo con cuatro chaflanes): Doble eje redondo:

CHJ CRA1BK

o[ © OIIO

ol o ol e
" I

= El eje redondo simple, el doble eje (eje redondo con 4 biseles) y el doble eje redondo son ejecuciones especiales.

Posibilidad de montaje adecuado para las condiciones de trabajo.

Posibilidad de montar la fijacién de escuadra en la posicion deseada. (La fijacion de escuadra se incluye en el actuador de giro de fabrica.)

f - .
Conexionado lado inferior

( Lado del eje

(- —
Lado de conexion

p
Lado trasero

Modelo de angulo regulable

El angulo se puede regular al nivel deseado

en un rango

de hasta 90°.
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\ Conex. A

Conex. B

Direccion de
regulacion

</Ra /.

ngo,de giro de
cha\'léa 90°

Rango de giro de la chaveta 180°

-/Direccién degacén

O
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El dangulo se puede regular al nivel apropiado
adecuado para las aplicaciones.

Tornillo de regulacion del angulo




Actuador de giro serie CRA1 @ 30, @ 50, @ 63, @ 80, @ 100

Modelo estandar :’ _ Modelo de angulo regulable

Variaciones de la serie

Tipo Neumatico Hidroneumatico
Tamano | 30 50 63 80 100 50 63 80 100
90° oo & ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o
, 100° | e o o o o o o o
Angulo de giro
180° oo e o ¢ o ¢ o o
190° | e ¢ ¢ o ¢ o o o
Eje simple s o ¢ ¢ ¢ o ¢ ¢ o
Doble eje W e o o e ¢ ¢ o ¢ o
Eje simple con cuatro chaflanes X } [ ) ® e { ] L ] L L o o
Doble eje con chaveta Y } [ [ 3 [ 3 L L L L L @
Tipo de eje
Doble eje con cuatro chaflanes ~ Z } o o ® ® o o ® L L
Eje simple redondo T } [ ) ® ® L ] L ] @ L o L
Doble eje (eje redondo con cuatro chaflanes) ~ J } [ ® ® ® { L L L L
Doble eje redondo K } o [ ) [ ) [ 3 @ ® ® L L
Ninguno oo ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o
Amortiguacion
Amortiguacién neumatica } o { { { {
Con detector magnético } o [ [ [ [ L ® ® L
Variaciones Modelo de angulo regulable } L { { @
Serie para sala limpia 11- } L @
Fijlacionde  °1od £ } % ¢ ¢ ¢
montale  Escuadra Lo 9o o o o ¢ ¢ o o
Configuracion del tipo de eje } [ [ 3 @ L { L L L L
" Configuracién Rango de giro } ® ® { { { ® ® L
§ Posicién de conexion } ® ® @ @ { ] ® L ® ®
% Eje/perno/chaveta paralela de acero inoxidable  -X 6 } ® { { { {
g Temp. trabajo Resistente al calor 100 °C X7 } o [ [ [ [ ]
% Ambos lados con angulo regulable -X10 } { L { L
= En un lado angulo regulable, en el otro con amortiguacion  -X11 } @ L @ {
Junta de goma fluorada -X16 } { ] [ ] { { {

O
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Actuador de giro

Serie CRAT

Tipo pindn-cremallera/Tamano: 30, 50, 63, 80, 100

Forma de pedido

B CcRrRA1[B|S][ |50 ]-[0| 1z-

| || '
EXEirad CDRA1(BISI[ 50| 1-[90][ 1z-[M9BW][ -

| [ ] \_l
Iman integrado . Ejecuciones especiales
Angulo de giro Véase la pag. 6.
Montaje e Tamario 90 90°
B Modelo basico 30 180 180° o N¢ detectores
1 Weiia 1, 2) Modelo de escuadra 50 100 Nota)| 100° magneticos
| Nota 3) Modelo con brida 63 190 No®)|  190° — 2 uds.
Nota 1) Para informacion adicional sobre la 80 Nota) Except Tamafio 30 S 1ud.
fijacion de escuadra y la referencia, 100 Nota) Posibilidad de montar hasta
consultg la pag. 6. _ Amortiguacion neumatica @ dos detectores magnéticos.
Nota 2) En el mismo paquete se incluye una - .
fijacién de escuadra, pero sin montar. - Sin e Detector magnético
Nota 3) Excepto tamafo 30 C Nota) | Gon amortiguacién neumética | sin detector magnético
Tipo de eje® Nota) Excepto tipo hidromecanico (iman incorporado)
S Eje simple Nota) Para el modelo de detector
w Doble eje magnético aplicable, consulte
X |Eje simple con cuatro chaflanes e Tipo de conexion la tabla inferior.
Y Doble eje con chaveta Tamano 30 | 50 | 63 | 80 | 100
Z |Doble eje con cuatro chaflanes _ RoscaM| M5 | — — — —
T Eje simple redondo Re —
io (e TF G —
J | Doble eje (eje redon.do con cuatro chaflanes) 8 | 18 | 1/a | a8
K Doble eje redondo TN | NPT | —
Nota 1) El modelo con brida no esta TT [ NPTF | —
disponible para T, J, K. ¢ Tipo

Nota 2) Los modelos T, J, K son

. . . —_ Neumatico
ejecuciones especiales.

H Nota) | Hidromecanico

Nota) Excepto tamafo 30. Véase la pag. 43 para
consultar las precauciones de manejo.

Detectores magnéticos aplicableS/Consulte la Guia de los detectores magnéticos para obtener informacion adicional sobre los detectores magnéticos.

. . Entrada | € Tension de carga Modelo de detector magnético|Longitud de cable [m]
Tipo Funcionamiento e | Cableado 051113l 5 Conector Carga aplicable
especial e HQEJ (salida) DC AC Perpendicular| En linea (;) mlol @ precableado
° 3 hilos (NPN) MONV MON (@ @@ O O .
Vv, 12V to |
° — 3 hilos (PNP) o MPV | MP (@ @ ® O o | °
:.% S 2 hilos 12V M9BV MB @ @ @ O O —
€ o Indicacion de Salida 3 hilos (NPN) MONWV | MONW @ @ ®@| O ©) - 5
o Vv, 12V to |
g e diagnéstico directa a| Si| 3 hilos (PNP) | 24v|° " — [moPWV | MoPW | @ (@@ O o |CiroutolC FF‘,‘i'g'
= § (indicacién en 2 colores) | cable 2 hilos 12V M9BWV | M9BW | @ (@ |@| O O —
9 3 hilos (NPN) MONAV** | MONA** | O |O | @ | O @)
o o . o
Vv, 12V ; to |
2 | Resistente al agua 3 hilos (PNP) SV MOPAVF* | MOPA™ | O O |@| O | O |oreutelC
a (indicacion en 2 colores) - = =
2 hilos 12V M9BA M9BA** | O |O|@| O ©) -
3 hilos —
2 ; — _ _ _ _ _
£ . d$a||:ja si | (equivalente a NPN) 5V A96V A96 o o Circuito IC
£8 [ irecta a 100V _ _ _ — 4
g cable || 2 hilos sav| 12v 00 A93V A3 | @ [ ] = Relé,
No 100Vomenos| A9Q0V A90 o — 0 — — Circuito IC| PLC
=x Aunque es posible montar detectores resistentes al agua, tenga en cuenta que el actuador no lo es.

x Simbolos de longitud de cable: 0.5 m «eeeveenienees — (Ejemplo) MONW

- M (Ejemplo) MONWM
- L (Ejemplo) MONWL
Z (Ejemplo) MONWZ
* Los detectores magnéticos marcados con un “O” se fabrican bajo demanda.
x Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

5

Consulte la Guia de los detectores magnéticos para
obtener los detalles sobre detectores magnéticos de
estado solido con conectores precableados.
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Modelo basico

T

Actuador de giro
ipo pindn-cremallera

Caracteristicas técnicas

Serie CRA1

Jn Tipo Neumatico Hidroneumatico
o M7 e Tamafio 30 [ 50 | 63 | 80 [ 100 | 50 | 63 | 80 | 100
- %}ﬂ a8 Fluido Aire (sin lubricacion) Aceite para turbina o
Presion max. de trabajo 1.0 MPa é
Presion min. de trabajo 0.1 MPa O
Temp. ambiente y o . L
_ de fluido 0 a 60 °C (sin congelacién)
Simbol Modelo de escuadra Amortiguacion Sin amortiguacién neumatica | Sin
imbolo Contragolpe Sin* Dentro de 1°
Tolerancia en el ngulo de giro — 0 a +4° (
# Dado que el tipo CRA1030 lleva instalado un tope, no existe efecto de contragolpe bajo presién.
=2
Ejecuciones especiales E
Order .
Consulte las pags. 22 a 42 para mas detalles.) Par efectivo -
Simbolo Descripcion Tipo de eje aplicable [N-m] é
-XA1 a -XA24 | Configuracién del eje | S, W, Y Tamafo Presién de trabajo [MPa] %)
-XA33 a -XA59 | Configuracién del eje Il X, Z, T J K 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
-XC7 Eje invertido S,WX,T,J 30 0.38| 076 | 1.14| 153 | 191 | 2.29 2.67 3.05 3.44 3.82
-XC8 a -XC11 | Modificacion del rango de giro | S, W, Y 50 1.85 3.71 557 | 7.43 9.27 | 11.2 13.0 14.9 16.7 18.5 °
-XC30 Modificacion a grasa | S, W, X, Y, 63 3.44 6.88 | 10.4 13.8 17.2 20.6 24.0 27.5 31.0 34.4 f:’
fluorada Z,TJK 80 6.34 | 12.7 19.0 | 25.3 31.7 38.0 44.4 50.7 57.0 63.4 ] ‘Cl:)
Modificacién del rango de giro 100 14.9 29.7 | 446 59.4 74.3 89.1 104 119 133 149 g %
-XC31a-XC36 y de la direccion de giro del eje S WY 'S E
Modicacion de fa posicion de conexicn SW XY S o
-XC59 a -XC61 | (se hamodicado a posicion de montaje ZTIK. s e sy . . ‘s . = 0o
telacu) T, Energia cinética admisible/Rango de duracion del giro recomendado £
Un lado hidroneumatico, | S, W, X, Y, = i)
-XC63, -XC64| ' 120 neumatico Z,T,J, K — — —
- _ Energia cinética admisible [J] Rango de duracién del giro
X6 Eje/perno de acero | S,W, X,Y, Tamario S amortouacs pm — o 5
S quacion neumatica Con amortigliacion neumética recomendado (s/90°) w D
inoxidable, etc. ZTJK 30 0.01 0.2af 02
i : — i : c®
X7 Resistente alta . S, W, X,Y, 50 0.05 0.98 - 02a2 oG
temperatura (100 °C) |Z, T, J, K 63 012 150 Angulo de 02a3 o O
Junta de goma S,W, X,Y, - - amortiguacion - =3 %
-X16 fluorada ZT K 80 0.16 2.00 350 02a4 o3
- - - — _' — 100 0.54 2.90 0.2a5
* X7:No disponible para el tipo de iman integrado. + La energia cinética admisible del producto con amortiguacion neumatica es la energia maxima
Rango de giro de |a chaveta absorbida cuando se optimiza el ajuste de la valvula de amortiguacion. "
— — Q9
El eje gira en sentido horario cuando se aplica presion g %
desde la conexién Ay en sentido antihorario cuando se T
s " i« Peso 0o
aplica presion desde la conexion B. 3 8_
Tamano: 30 ki | o @
& %) & Tamafo Peso estandar Peso adicional (T
:%» é, :E,, 90° 180° Con detector magnético’ | Fijacién por escuadra | Fijacién por brida
= B B 30 0.27 0.36 0.1 0.1 —
k| Gae 2| 8 50 1.3 1.5 0.2 03 05
= | = 63 2.2 2.6 0.4 0.5 0.9
5 ] BB 80 3.9 4.4 0.6 0.9 1.5
B 100 7.3 8.3 0.9 1.2 2.0
x Con 2 detectores magnéticos.
Conexion A
Ref. de escuadras de fijacion
Rango de regulacion del dngulo +3°
e - L ) Tamano de tornillos
Tamafo Escuadras de fijacion Contenido S )
_ de montaje incluidos
Tamano: 50 a 100 Chaveta 30 CRA1L30-Y-1Z M5x 0.8 x25
- - 50 CRA1L50-Y-1Z Escuadra de fijacion: 2 uds. M8 x 1.25 x 35
63 CRA1L63-Y-1Z Tornillo de montaje: 4 uds. M10x 1.5 x40
- 80 CRA1L80-Y-1Z Arandela: 4 uds. M12 x 1.75 x 50
- - 5"’ ¥o 100 CRA1L100-Y-1Z M12 x 1.75 x 50
t B y *£§§ « El tamafio 30 no incluye arandelas.
Conexién A |, Conexién B%@” @" * Retire los tornillos de montaje del tipo basico y use los tornillos de montaje incluidos en la
A\\Q%\ (% fijacion de escuadra para fijar la escuadra a la cubierta. Use la arandela como espaciador para
ran® 0691\'; la parte de avellanado de la cubierta y tnalos con la escuadra.
’99,, o Rango ¢ S : x En el tamano 30, tenga cuidado de no dejar caer la cubierta cuando retire los tornillos de
'96/7 » % giro de la chave < S montaje del tipo basico.

% giro de [a chave

Ademas, no monte la escuadra cuando haya presion aplicada sobre la conexién.

~
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Serie CRA1

Dimensiones/Modelo basico: CCORA1B

Tamano: 30

Eje simple: CCCRA1BS
SR
S
7A®
2 16,0
@4&_3%6 9.2
[s¢)
30,025 | <
Il - ] : 2xM5x0.8
W o —
N Tamano de conexion
~
= [Te]
0 @_ © °
i ™~ c»r <
1 O ! D
[Te)
. s Conexion A <
O MY - S
oot e 5 040 2.2% 5.5 Conexién B 55
06.52 98 (117)/Con deteccién magnética
@ 8 (g6) 84 (103)/Sin deteccion magnética
Doble eje: Detector
CORA1BW magnético (28 8 x M5 x 0.8 prof. 6 _
(Lado opuesto 4 posiciones)

[ | —

® L as dimensiones anteriores muestran la presurizacion en la conexién B.

® E| esquema muestra el detector magnético montado en el lado de la conexién. (Las dimensiones con un asterisco (*) no son necesarias para actuadores sin
detector magnético)

# () son las dimensiones para un giro de 180°.
Nota) En el mismo paquete se incluye una chaveta paralela pero sin montar.

O
2



Actuador de giro
Tipo pindn-cremallera

Serie CRA1

Dimensiones/Modelo basico: CCORA1B

Tamaio: 50/63/80/100
Eje simple: CCCRA1BS

—
<
o
&
o DD (h9)
Doble eje: CDORA1BW 2 D (g6 w —
X
Detector magnético [ 2 vélvulas de amortiguacion -}
(Distancia entre caras 3) D
, b al = CA | CA O
L U_ ™
‘ o =5 <
] } @ { | 1= % @ &
2 (&) — i ] — O o
) &) S
S | rintll I ; -
- - 4o - - 723 Fan) —
(7] ! 3} g o 8
] @ j{ o= T @ =
o i S Conexion A /|~ T o 2
3 et/ ., 8%
I = oc BB 2 x tamao de conexién Conexion B BB < £
=z =
o
SB OA BA BA § 2
0G5 S 2
3
2 D (g6)
v
N (7]
®, . €a q
8 x J (Lado opuesto 4 posiciones) O =
€S
S c
28
@ D es la dimension del eje. T1E 1T 8' 7]
Q
Nota) Las dimensiones no mostradas son las mismas que h K/R
para el modelo de eje simple. V - V
Tamaro | 2| @ | M| N |uu| L 2 @
(g6) I 11 239
50 15 | 11 | 20 | 15 | 118 | 14 .g .g
63 17 | 183 | 22 | 17 | 139 | 16 3 8_
80 20 | 15 | 25 | 20 | 167 | 19 _f:i,_). n
100 25 | 19 | 30 | 25 [ 202 24 (T
® E| dibujo muestra la apariencia de giro de 90° y 100°.
® | as dimensiones anteriores muestran la presurizacion en la conexion B.
® E| esquema muestra el detector magnético montado en el lado de la conexion.
# () son las dimensiones para un giro de 180° y 190°.
. <1~ | Sin detector Dimensiones de
i Con deteccién magnética p
Tamaio J;‘;i;"n AlB|C (g% 39D) FIH| J K 9 mgéio |y | W | BA | BB |BC (‘:‘; (?;3 la chaveta Y@
S |SB|SC|SD SE| S b |[L1
M8 x 1.25 156 144 0
50 1/8 62(48|46| 15| 25 [2.5|36 prof. 8 5 (189) 15| 5 | 14533 (177) 98 (17 |17 85| 6 | 95| 7.5| 5 g3 |25
M10x 1.5 175 163 0
63 1/8 76 (60|57 |17 | 30 [2.5|41 prof. 12 5 (2135) 15| 5 | 21533 (201.5) 117195120 |10 | 7 |11 8 | 6_0030 |30
M12x 1.75 199 186 0
80 1/4 9272|7020 |35 |3 |50 prof. 13 5 (243) 15| 5 295 |33 (230) 142225 235 | 12 8 |13 9 | 6_003 |40
M12 x 1.75 259 245 0
100 3/8 [112|85(85|25 |40 |4 |60 prof. 14 5 (325) 15| 5 | 39533 311) 172128 |25 |[125| 8 |14 |10 | 8_pgs |45
Nota) En el mismo paquete se incluye una chaveta paralela pero sin montar.
8
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Serie CRA1

Dimensiones/Modelo basico: CCORA1B

Tamaio: 30/50/63/80/100
Eje simple con cuatro chaflanes: CORA1BX

0G -9+

Nota) Las dimensiones no mostradas son las

mismas que para el modelo de eje simple.

Tamano | G| H| N | U L
30 6|13 8 53| 7.8
50 11 | 27 | 15 89 | 14
63 13|29 |17 | 105 | 16
80 15|38 |20 | 130 | 19

100 19 | 44 | 25 | 156 | 24

Eje simple redondo: CCORA1BT

oD

Nota) Las dimensiones no mostradas son las
mismas que para el modelo de eje simple.

_ D
Tamafio (g6) H
30 8 | 25
50 15 | 36
63 17 | 41
80 20 | 50
100 25 | 60

Doble eje con chaveta: CCORA1BY

uu

Nota) Las dimensiones no mostradas son las
mismas que para el modelo de eje simple.

Tamafio | H | K |[UU| L
30 251 3 90 | 14
50 36 | 5 [ 134 | 25
63 41| 5 | 158 | 30
80 50| 5 | 192 | 40

100 60| 5 | 232 | 45

Doble eje (eje redondo con cuatro chaflanes): CCRA1BJ

Doble eje con cuatro chaflanes: CCRA1BZ

o
Y
)
OG-8
2]
I
]
2
=)
zI =
0G -9
oD
|
oY
)

Nota) Las dimensiones no mostradas son las mismas que para el modelo de eje simple.

Tamano . G H/ M|N|U|UU| L
(96)
30 8 6|13 |10 8 53| 63| 7.8
50 15 (11|27 | 20 | 15 891109 | 14
63 17 | 13|29 |22 | 17 | 105|127 | 16
80 20 [ 15|38 | 25|20 | 130|155 |19
100 25 |19 |44 | 30 | 25 | 156 | 186 | 24

=
2
o]
z E
0G5
oD
Nota) Las dimensiones no mostradas son las mismas que para el modelo de eje simple.
Tamano . G H M N |[UU| L
(96)
30 8 6 | 25 | 10 8 75| 7.8
50 15 | 11 | 36 | 20 | 15 | 118 | 14
63 17 | 13 | 41 | 22 | 17 | 139 |16
80 20 | 15 | 50 | 25 | 20 | 167 |19
100 25 | 19 | 60 | 30 | 25 | 202 |24
ZS\VC

Doble eje redondo: CCIRA1BK

oD

uu

Nota) Las dimensiones no mostradas son las
mismas que para el modelo de eje simple.

- D
Tamafio (g6) H | UU
30 8 25 90
50 15 | 36 | 134
63 17 | 41 | 158
80 20 | 50 | 192
100 25 60 | 232




Actuador de giro .
Tipo piion-cremallera Serie CRA 1

Dimensiones/Modelo de escuadra: CCORA1LO

Tamano: 30

CRA1

Conexion A Conexién B

@@ \1] w :t: | ﬁi - _ @@

138 (157)/Con detector magnético
124 (143)/Sin detector magnético

69

©le
&

158 (177)/Con detector magnético
144 (163)/Sin detector magnético

3.2
CRA1LCIV
tico

detector magnéti

Detector magnético

B
i

Fijaciéon de escuadra 4x06
(Orificio de montaje)

Montaje del

28
40

Opciones
especiales

® E| dibujo muestra la apariencia de giro de 90°.

® | as dimensiones anteriores muestran la presurizacion en la conexion B.

® El esquema muestra el detector magnético montado en el lado de la conexion.
# () son las dimensiones para un giro de 180°.

Ejecuciones
especiales

SVC 10

N



Serie CRA1

Dimensiones/Modelo de escuadra: CCORA1LO
Tamano: 50/63/80/100

Conexién A Conexién B

!

LH

G A

W
|| leye

I

guif

|—
(=)
LT

S
2

HE

Fijacion de escuadra 4xQ LB
(Orificio de montaje)

LC
LA

miRSalll

® E| dibujo muestra la apariencia de giro de 90° y 100°.

® | as dimensiones anteriores muestran la presurizacion en la conexion B.

® E| esquema muestra el detector magnético montado en el lado de la conexion.
= () son las dimensiones para un giro de 180° y 190°.

Nota) Las dimensiones no mostradas son las mismas que para el modelo de eje simple. [mm]

Con deteccion magnética | Sin deteccion magnética
LD LE LD LE

212 236 200 224
50 62| 9 | 44| oo | oe0) | (233) | @57y |41 [198 | 45

247 | 275 | 235 | 263
63 761 111 55 | g5 ) | (3135) | (2735) | (o1s) | B [ 127 | B

287 329 274 316

80 92 | 13 67 (331) (373) (318) (360) 58 154 6
347 389 333 375

(413) (455) (399) (441)

Tamafno | LA | LB | LC

LF | LH | LT

100 112 | 13 87 73.5|189.5 | 6

11
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Dimensiones/Modelo con brida: CCORA1F[

Actuador de giro
Tipo pindén-cremallera

Serie CRA1
s ."" e X

Tamaio: 50/63/80/100
Eje simple: CCRA1FS

e

\

F
FT

7
©)

=

O
@

==

>4

e

zY

+

L

+

2x MM

o
G614

FY

el

FX

ZX

4xQFD

(Orificio de
montaje)

Nota) Las dimensiones no mostradas son las mismas que

para el modelo de eje simple.
Tamaiio | F | H MM U | FD
0|« oo 112 [ s
63 5 |45 “r/)l?oﬂ'zo 136 | 115
80 | 5|55 M;§_11'§5 165| 135
100 5 | 60 Mr:rg;;ds 190 | 135
Tamano |FT|FX |FY|ZX |ZY

50 13| 90|50 |110| 81

63 15 (105 | 59 | 130 | 101

80 18 |130| 76 | 160 | 119

100 |18 |150| 92 | 180|133

Doble eje: CCURA1FW

Nota) Las dimensiones no mostradas son las
mismas que para el modelo de eje simple.

uu

Tamanfo H N U | UU
50 39 15 | 114 | 134
63 45 17 | 136 | 158
80 55 20 | 165 | 190
100 60 25 | 190 | 220

Doble eje con chaveta: CCIRA1FY

Nota) Las dimensiones no mostradas son las
mismas que para el modelo de eje simple.

uu

Tamarno H U | UU
50 39 | 114 | 150
63 45 | 136 | 177
80 55 | 165 | 215
100 60 | 190 | 250

% SNC

—
<
o
&
I = L
fﬁ
—_—
o
i =2
L]
L]
-
<
oc
o
Nota) Las dimensiones no mostradas son las
mismas que para el modelo de eje simple. °
Tamano | H | N | U _ -%
50 30 | 15 | 105 § :%
63 33 | 17 | 124 =g
80 43 | 20 | 153 =
S 8
100 44 | 25 | 174 = 8
@
=]
g3
Doble eje con cuatro chaflanes: CORA1FZ | § -8
C o
3
o Q
g=
(7]
29
= o«
2 [SINS]
o] =2}
0 Q
Q 0
i.lT Q
M =

Nota) Las dimensiones no mostradas son las
mismas que para el modelo de eje simple.
Las dimensiones de la chaveta del eje y
de los cuatro chaflanes sin las mismas
que las delmodelo basico.

Tamano H N U | UU
50 30 15 | 105 | 125
63 33 17 | 124 | 146
80 43 | 20 | 153 | 178

100 44 25 | 174 | 204

12




Serie CRA1

Diseno: Tamano 30

Sin amortiguacion neumatica

Con amortiguacion neumatica

19 @1

Sin amortiguaciéon neumatica Con deteccién magnética

Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota

1 |Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado 23 |Retén de junta Acero

2 |Cubierta derecha Aleacion de aluminio | Revestimiento metélico 24 |Chaveta paralela Acero al carbono

3 |[Cubierta izquierda Aleacion de aluminio | Revestimiento metalico 25 |Tope Acero aleado

4 |Embolo Aleacién de aluminio 26 |Perno de sujecion del émbolo Acero aleado Zinc cromado
5_|Eje Acero aleado - 27 |Tornillo Allen Acero aleado Zinc cromado
6 |Cremallera Acero al carbono Nitrurado

7 |Cojinete de deslizamiento Resina 28 |Tuerca hexagonal Acero Zinc cromado
8 |Tapa de rodamiento Aleacion de cinc Cromado 29 |Junta térica NBR

9 |Junta de estanqueidad del tubo NBR

10 |Junta del émbolo NBR

Lista de repuestos

11 |Cojinete Acero cromado extraduro
12 | Tomillo Allen con arandela Acero aleado Zinc cromado Tamano - — — Bef' — — - —
13 |Pasador elastico Acero Zinc cromado Sin amortiguacion neumatica | Con amortiguacion neumatica| Hidroneumatico
14 |Chaveta paralela Acero al carbono Nota2)| 90° P694010-20 P694010-22 —
15 [Tomiloroscador Philips decabeza encastrada Acero Zinc cromado 30 [180° P694010-21 P694010-23 —
16 |Detector magnético — Los componentes |(7), (9), 10, 13 se @, ), 1, 43, @) se .
17 |[Iman — correspondientes  |incluyen como un juego. [incluyen como un juego.
18 |Espaciador de detector Resina Nota 1) Cuando haga el pedido de los repuestos, escriba "1" para un conjunto de
19 |Anillo de amortiguacién | Aleacién de aluminio Anodizado piezas por actuador.
20 |Valvula de amortiguacion Acero Niguelado Nota 2) Los repuestos para diferentes angulos de giro estan establecidos.
21 |Junta de amortiguacion Uretano Se incluye un paquete de grasa (10 g).
22 |Junta térica NBR Si se requiere un paquete de grasa adicional, pida la siguiente referencia.
Ref. paquete de grasa: GR-S-010 (10 g)
13
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Diseno: Tamano 50 a 100

Modelo con pifién-cremallera

Actuador de

giro

Serie CRA1

Sin amortiguacion neumatica

—
190D (800 (1D (2 <
0
&
—_—
=2
P (]
1 -
<
oc
o
= —
I 73 o
L
5 B
R % g’
@ ®©
< £
= £
S S
=38
Sin amortiguacidon neumatica Con deteccién magnética 3
(7]
3o
c ©
RN
Q
: 8 -3
©3
T [7)]
[}
g o
o«
[SINS]
. . =2}
Lista de componentes Lista de repuestos S 2
N° Descripcion Material Nota S Ref. T
1 |Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado Sin amortiguacion neumatica | Con amortiguacion neumética| Hidroneumatico
2 |Cubierta derecha Aleacion de aluminio | Revestimiento metélico 50 P694020-20 P694020-21 P694020-23
3 |Cubierta izquierda Aleac?t?n de alumin?o Revestimiento metalico 63 P694030-20 P694030-21 P694030-23
g Ef‘;b°'° A'ea:'on del a"ém'”'o 80 P694040-20 P694040-21 P694040-23
! cero aleado P694050-2 P694050-21 P694050-2
6 |Cremallera Acero al carbono Nitrurado 180 694050-20 69 9?0 69405023
7 |Cojinete de deslizamiento Resina Componentes |(@), (9, 40, 43 se @),0©,00,@3,3se |@),09,00,03se
8 |Tapa de rodamiento | Aleacion de aluminio Cromado correspondientes |incluyen como un juego. |incluyen como un juego. |incluyen como un juego.
9 |Junta de estanqueidad del tubo NBR Nota) Cuando haga el pedido de los repuestos, escriba "1" para un
10 |Junta del émbolo NBR conjunto de piezas por actuador.
11 [Cojinete Acero cromado extraduro Se incluye un paquete de grasa (10 g). ] o )
12 [Tornillo Allen con arandela Acero aleado Zinc cromado Si se requiere un paquete de grasa adicional, pida la siguiente referencia.
13 [Pasador elastico Acero Zinc cromado Ref. paquete de grasa: GR-S-010 (10 )
14 |Chaveta paralela Acero al carbono
15 |Tornillo de conexion Acero al carbono Zinc cromado
16 | Tomillo roscador Phillps de cabeza encastrada Acero Zinc cromado
17 |Anillo guia Resina
18 |Detector magnético —
19 |Iman —
20 |Espaciador de detector Resina
21 |Anillo de amortiguacion | Aleacion de aluminio Anodizado
22 |Vélvula de amortiguacion Acero Zinc cromado
23 |Junta de amortiguacion Uretano
24 |Junta térica NBR
25 |Retén de junta Acero
26 |Anillo de retencidn Acero
14
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Actuador de giro: Modelo angulo regulable

(Mecanismo de regulacion del angulo suministrado como estandar)

serie CRA1JU

Tipo con pindn-cremallera/Tamano: 50, 63, 80, 100

Forma de pedido

B cRrA1[BIS|U50[ |-[90]Z-

| [T [ | | '
X CDRA1(BI[S]U[G0[ |-[90/Z-[M9BW][ ]-
L

Ejecuciones especiales 1

Véase la pag. 16.

Iman integrado—l_

Montaje Angulo de giro
B Tipo basico 90 90°
L Nota1,2) Tipo de escuadra 180 | 180° Ne de detectores
F Tipo con brida 100 | 100° magnéticos
Nota 1) Para informacién adicional sobre 190 190° - 2 uds.
la fijacion de escuadra y la S 1 ud.

referencia, consulte la pag. 16.

Nota 2) En el mismo paquete se incluye Nota) Posibilidad de montar hasta

una fijacién de escuadra, pero sin e Tipo de conexién dos detectores magnéticos.
montar. Tamafio 50 | 63 | 80 | 100| ¢®Detector magnético
= Rc Sin detector magnético
Tipo de eje o TF G - (iméan integrado)
S Eje simple TN | NPT e 14|38 Nota) Para el modelo de detector
w Doble eje TT [NPTE magnético aplicable, consulte la
X Eje simple con cuatro chaflanes tabla inferior.
Y Doble eje con chaveta
4 Doble eje con cuatro chaflanes o Tamano
T Eje simple redondo 50
J Doble eje (eje redondo con cuatro chaflanes) 63
K Doble eje redondo 80
Nota 1) El tipo con brida no esta disponible para T, J, K. 100

Nota 2) Los tipos T, J, K son ejecuciones especiales.

Tipo de angulo regulable ®

Detectores magnéticos aplicableS/Consulte la Guia de los detectores magnéticos para obtener informacion adicional sobre los detectores magnéticos.

. . Entrada | € Tension de carga Modelo de detector magnético|Longitud de cable [m]
Tipo Funmonamlento e | S Cabl«_eado 0511131 5 Conector Carga aplicable
especial At E_-' (salida) DC AC Perpendicular| En linea O lmlol @ precableado
o 3 hilos (NPN) MONV M9N ® e e O O -
.g — 3 hilos (PNP) 5V, 12V MOPV MOP el e @® O o) Circuito IC
:%’ S 2 hilos 12V M9BV MB @ @ @ O O —
5 Indicacién de Salida 3 hilos (NPN) MONWV | MONW | @ | @ | ®@| O ©) . )
=)
g 2 diagndstico directa a| Si| 3 hilos (PNP) |24V SV 12V — MOPWV | MOPW @ (@ @ O @) Cireuto |G F;,i'g‘
= (indicacién en 2 colores) | cable 2 hilos 12V M9BWV | M9BW | @ (@ |®@| O O —
=i 3 hilos (NPN) MINAV** | MONA** | O |O | @ | O @)
TR ) oo
] Resistente al agua - 5V,12V = = Circuito IC
B | (indicacion en 2 colores) 3 hllos.(PNP) M9PAV MOPA O|0|@]| O O
2 hilos 12V M9BAV** | M9BA** | O |[O | @] O ©) -
o ) 3 hilos _—
£ - d-Sa“?a st | (equivalente a NEN) | — 5V — A96V A96 o — 0 — — Circuito IC| —
§ 2 —_ irecta a — — — — -
g cable || 5 hilos oav| 12v 100V A93V A93 [ J [ ] = Relé,
No 100Vomenos| A9OV A90 o — 0 — — Circuito IC| PLC
#=# Aunque es posible montar detectores resistentes al agua, tenga en cuenta que el actuador no lo es.
x Simbolos de longitud de cable: 0.5 m «oeeeeneennes — (Ejemplo) MONW
T M e M (Ejemp|o) MONWM
3m - - L (Ejemplo) MONWL
. A v4 (Ejemplg) MINWZ ] Consulte la Guia de los detectores magnéticos para
# Los detectores magnéticos marcados con un “O” se fabrican bajo demanda. Orer

obtener los detalles sobre detectores magnéticos de

= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar. estado sélido con conectores precableados

15 ZS\NC



Actuador de giro: Modelo de angulo regulable

Modelo con pifion-cremallera

Serie CRA1C11U

Especificaciones
Tipo Neumatico

Tamatio 50 | 63 | 80 | 100
Fluido Aire (sin lubricacion) E
Presién max. de trabajo 1.0 MPa o
Presion diferencial min. 0.1 MPa (&)
Temperatura ambiente y de fluido 0 a 60 °C (sin congelacion)
Amortiguacion Ninguno
Juego Menos de 1°
Rango de ajuste del angulo Max. 90°

« Para obtener mas detalles acerca del par efectivo, la energia cinética admisible y el rango seguro

de la duracion del giro regulable durante el funcionamiento, consulte la pagina 6. a
=
Peso <
deto [kg] 8
Ejecuciones especiales — Peso estandar Peso adicional
(Consulte las pags. 22 a 42 para mas 90° 180° Con detector magnético™ | Fijacion por escuadra | Fijacion por brida
detalles.) 50 1.4 1.6 0.2 0.3 0.5 °
Simbolo Descripcion Tipo de eje aplicable 63 2.4 2.8 0.4 0.5 0.9 f:’
-XA1 a -XA24 | Configuracion del eje I S, W, Y 80 4.2 4.7 0.6 0.9 1.5 g %
-XA33 a -XA59 | Configuracion del eje I X,Z,T,J,K 100 7.8 8.8 0.9 1.2 2.0 [N g
— - 5]
-XC7 __ |Eje invertido SWXTJ = Con 2 detectores magnéticos ‘g 5
R Modificacion a grasa |S, W, X, Y = S
XC30 fluorada Z,T,J,K %
Modfficacion del rango de Rango de giro de la chaveta / Regulacion del angulo °
-XC37 a -XC46 | giro y de la direccion de S, W, Y = = = =
regulacion del dngulo El eje gira en sentido horario cuando la presion se aplica desde la conexién A. " ®
Modificacion del rango de La posicion final de giro en sentido horario se ajusta usando el tornillo de regulacién del angulo. o 2
giro y de la direccion de Nota) Tome medidas adecuadas para que no se aplique una vibracién o una fuerza externa g g
regulacion del angulo excesiva sobre el tornillo de regulacion del angulo. T
-XC47 a -XC58 . P S, WY - h = . . . o
(Tornillo de regulacién del En caso contrario, el tornillo de regulacién del angulo se aflojara o caera. Qo @
angulo instalado a la o3
izquierda) Tornillo de regulacién del &ngulo
Modificacion de la SW XY
XC592XC61 | - cicn de la conexion Z, T, "
X7 Modelo resistente al ~ [S, W, X, Y q:’ g
calor (100°C) Z,TJ, o«
X16 Junta de goma S, W, X, Y g g:_
= (4]
fluorada Z,TJ, o 8
X10 Ambos lados con S, W, X, Y w
angulo regulable Z,T,J,
Un lado con angulo
-X11 regulable, un lado con S,W. XY
) - Z,T,J,K
amortiguacion

« -X7: No disponibles para el tipo de iman integrado.

Angulo de regulacién por giro del tornillo de regulacién del &ngulo

Tamario 50 63 80 100
Angulo de regulacion| 9.5° | 9.4° | 8.2° | 6.8°

Ref. de fijaciones de escuadra

Tamanfo de tornillos de montaje

Tamano | Fijacion por escuadra Contenido . . L
incluido en la fijacién de escuadra
50 CRA1L50-Y-1Z Fijacion por escuadra: M8 x 1.25 x 35
63 | CRA1L63-Y-1Z _2uds. M10 x 1.5 x 40
Tornillo de montaje:
80 CRA1L80-Y-1Z 4 uds. M12 x 1.75 x 50
100 CRA1L100-Y-1Z Anillo*: 4 uds. M12 x 1.75 x 50

+ Retire los tornillos de montaje del tipo basico y use los tornillos de montaje incluidos en la fijacion
de escuadra para fijar la escuadra a la cubierta. Use el anillo como espaciador para la parte de
avellanado de la cubierta y unalos con la escuadra.

SVC 16
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Serie CRA1C11U

Dimensiones/Modelo basico: CCCRA1BSU

Tamaio: 50/63/80/100
Eje simple: CCRA1BSU

@ DD (h9
9 D (g6) w
4
Detector magnético [~
b H SU (Max.)
J|lx
' - 2 x tamafio de ‘ AU
w iy
7 ! conexion . MU
ISRl L oo
: =)
[ [of i ] . /
w Q Q|
n 8 N B N B B -
%) </ 1
o L i o] | A~
8 t i i Conexién A /T~ T
o] BB Conexion B BB
SB DA ___BU BA BA
(distancia entre caras) s
®©
8 x J (Lado opuesto 4 posiciones) by
=1k
2 Ol
TIF 17T 2
: g
H Rz}
Al Al |°
¥ |
o
O
® E| dibujo muestra la apariencia de giro de 90° y 100°
® | as dimensiones anteriores muestran la presurizacion en la conexion B.
® E| esquema muestra el detector magnético montado en el lado de la conexién.
# () son las dimensiones para un giro de 180°y 190°.
Sin
Tamafio Con deteccion magnética | deteccion
Tamafo | conexion | A | B | C (g[;) gg F|H J K g magweica| U | W | BA | BB |BC
S SB|SC| SD |SE S
M8 x 1.25 156 144
50 1/8 62|48 | 46 | 15| 25 | 25| 36 prof. 8 5 (189) 15| 5 | 145 |33 (177) 98|17 |17 85| 6
M10 x 1.5 175 163
63 1/8 76| 60 | 57 | 17 | 30 | 2.5 | 41 prof. 12 5 (213.5) 15| 5 |21.5]| 33 (201.5) 117 | 19.5 | 20 10 7
M12 x 1.75 199 186
80 1/4 9272 |70 |20 | 35 |3 50 prof. 13 5 (243) 15| 5 |29.5| 33 (230) 142 | 225 | 23,5 | 12 8
M12 x 1.75 259 245
100 3/8 [112| 85 |85 |25 | 40 | 4 60 prof. 14 5 (325) 15| 5 | 39.5| 33 311) 17228 |25 |[125]| 8
Dimensiones de
Tamafio | AU |BU|CU| SU MU la chaveta o)
b L1
50 95| 6|19 |33 | M12x1.75 | 5345 | 25
63 105| 6|22 |355| M14x2 | 634 | 30
80 125| 8| 24 |44 M16 x 2 65030 | 40 Las dimensiones del tipo de eje W: Doble eje, X: Eje simple con cuatro
chaflanes, Y: Doble eje con chaveta, Z: Doble eje con cuatro chaflanes,
T: Eje simple redondo, J: Doble eje (eje redondo con cuatro chaflanes),
14.5 | 10 | 30 |56 M20x2.5 | 8.3 45
1Y X ~0.0%6 K: Doble eje redondo, tipo de escuadra y tipo con brida con las mismas

que las del tipo estandar. Consulte las pags. 9 a 12 para mas detalles.

Nota) En el mismo paquete se incluye una chaveta paralela pero sin montar.
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Actuador de giro: Modelo de angulo regulable
Tipo pifndn-cremallera

Serie CRA1C11U

3) 10 B 1D 46

Con deteccidon magnética

-
<
o
o
Al )
I ] - | |
) {1 a2 ) } S Sc {1 | E - }
i a
: =
<
oc
9 9 ® o
2
S0 33
) i 1 © g)
5 ) gE
[=
23
(3= @ | °
; k=
g 8
c
Lista de componentes .g 'g
No. Descripcion Material Nota No. Descripcion Material Nota 8— %
1 |Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado 15 |Chaveta paralela Acero al carbono o
2 |Cubierta derecha Aleacién de aluminio | Revestimiento metalico 16 |Tornillo de conexion Acero al carbono Zinc cromado
3 [Cubierta izquierda Aleacion de aluminio | Revestimiento metalico 17 | Tornillo roscador de cabeza encastrada Acero Zinc cromado
4 |Embolo derecho Aleacion de aluminio 18 |Anillo guia Resina 3 )
5 |Embolo izquierdo Aleacion de aluminio 19 |Tope Acero al carbono Zinc cromado g %
6 |Eje Aleacion de acero 20 |Tornillo Allen (cabeza plana) | Aleacion de acero Zinc cromado ‘o
7 |Cremallera Acero al carbono Nitrurado 21 |Tuerca hexagonal Acero Zinc cromado 3 8_
8 |Patin Resina 22 |Arandela de sellado NBR :—j- 8
9 |Tapa de cojinete Aleacién de aluminio Cromado 23 |Junta térica NBR
10 |Junta de estanqueidad del tubo NBR 24 | Anillo de regulacion del dngulo Acero al carbono Zinc cromado
11 |Junta del émbolo NBR 25 |Detector magnético —
12 |Cojinete Acero cromado extraduro 26 (Iman —
13 |Tornillo Allen con arandela | Aleacién de acero Cincado cromado 27 |Espaciador para detector Resina
14 |Pasador elastico Acero Cincado cromado

Lista de repuestos

Tamaho Lista de repuestos Partes correspondientes
50 P694020-22
63 P694030-22 ®), (0, @D, (9, 22 estan
80 P694040-22 incluidas como set.
100 P694050-22

Nota) Cuando haga el pedido de los repuestos, solicite 1 juego por

actuador.

Se incluye un paquete de grasa (10 g).
Se incluye un paquete de grasa (10 g). Si se requiere un paquete de
grasa adicional, pida la siguiente referencia. Referencia paquete de
grasa: GR-S-010 (10 g)

O
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Serie CRA1
Montaje del detector magneético

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (deteccion en final de giro)

Tamano: 30

Detector
magnético

Tamano: 50 a 100

Detector

magnético

H

= / @ I — ] ll @ QOrificio de conexion
R , ] , B B ] B -,
: & ] ©
o i w1 EPF/ . 1 | %
A A
A A
Detector magnético de tipo perpendicular
@@ Orificio de conexion :
A A Rango de trabajo en la posicion
i ) | demontaje adecuada 0/2 Posicion més
En el tamafio 30 sélo se puede montar el detector | Rango de trabajo ~_| sensible
magnético de tipo perpendicular, ya que los dos del detector simple 0 '
detectores magnéticos se montan en la misma ranura
cuando el detector de monta en el lado de la conexién.. -- . - .
D-M9CI/M9oCIV
Anaulo de D-M9CIW/M9CIWV D-A9L/A91V
Tamafio o D-M9LIA/M9OLIAV
Posicion A de montaje Rango de trabajo Posicion A de montaje Rango de trabajo
adecuada [mm] 0[] adecuada [mm] 0[]
90 13 9
42° 81°
<4y 180 22 18
90 225 18.5
50 30° 44°
180 39 35
90 25 21
63 28° 49°
180 445 40.5
90 275 23.5
80 23° 41°
180 49.5 45.5
90 42.5 38.5
1 15° 29°
Ly 180 75.5 71.5

= Estos datos sirven de referencia, histéresis incluida, y no estan garantizados. (se asume una dispersion aproximada del +30 % de dispersién). Puede
haber variaciones sustanciales dependiendo de las condiciones de trabajo.
Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.

Ref. fijacion del detector

Tamaho

30

| 50 | 3

l

80 | 100

Ref. fijacion del detector

BMY3-016

+ La referencia anterior incluye un espaciador de detector.
* En el producto con iman incorporado se incluyen 2 espaciadores de detector.
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Montaje detector magnético Serie CRA 1

Montaje del detector magnético

Para fijar el detector magnético, sujete el espaciador del detector e inserte el detector en la ranura. Asegurese de que el
espaciador se encuentra en la posicidon correcta o corrija la posicidon en caso necesario; a continuacion, deslice el
detector en la ranura para que entre en el espaciador. Confirme la posicion de montaje y apriete el tornillo de montaje
del detector magnético usando un destornillador plano.

Espaciador para detector
(BMY3-016)

ornillo de montaje del detector
(incluido con el detector) (M2.5 x 4L)

Nota) Para apretar el tornillo de fijacion del detector, utilice un destornillador de relojero con un diametro de empufadura aproximado
de 5a6 mm.
Aplique también un par de apriete de aprox. 0.1 a 0.15 N-m.
Como referencia, haga un giro adicional de 90° después de encontrar una ligera resistencia.

Principio de funcionamiento del detector magnético

[La presion se aplica desde la conexién B]
El detector magnético B se activa con el iman B en el estado en que se aplica presiéon desde la conexion
By el émbolo B se mueve hacia la izquierda. En ese momento, el detector magnético A se desactiva.

Iméan B Embolo B

Conexién A Detector magnético A Detector magnético B Conexién B

[La presidon se aplica desde la conexién A]
Si la presion se aplica desde la conexidn A, el émbolo A se mueve hacia la derecha y el eje gira en sentido horario.
El detector magnético B se desconecta y el detector magnético A se conecta por accién del iman A del extremo de giro.

Embolo A Imén A Eje

|

/ |

Conexiéon A Detector magnético A Detector magnético B Conexién B

ZSNC
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Actuador de giro Serie CRA1

Opciones especiales / Ejecuciones

especiales

Opciones especiales

Configuracién del eje I “XAT 2 =XA24 oo Pagma 23
Configuracién del eje I[ “XA33 2 =-XAB9 i Pagma 27
Ejecuciones especiales

Forma de ped|do ....................................................................................................... Pagma 32
DEje invertido  =XC7 oo Pagina 33
@Modificacién del rango de giro “XC8 a -XC11 oo Pagma 33
@Modificacién a grasa fluorada =XC30 --iccoeeevmrimmiiiiiiiiii e Pagma 33

(®Modificacion del rango de giro y de la direccién de giro del eje -XC31 a XC36 ---- Pagina 34
(5Modificacién del rango de giro y la direccién de regulacion del angulo -XC37 a XC42 -.... Pagina 35
(®Modificacion del rango de giro y de la direccion de regulacion del angulo -XC43 a XC46 --- Pagina 36
(?Modificacion del rango de giro y de la direccién de regulacion del angulo

(Tornillo de regulacion del angulo instalado a la izquierda) -XC47 a XC52 -..... Pagina 37
(®Modificacion del rango de giro y de la direccién de regulacion del angulo

(Tornillo de regulacion del angulo instalado a la izquierda) -XC53 a XC58 ... Pagina 38

(@Modificacién de la posicién de conexion

(se ha modificado la posicion de montaje de la cubierta) -XC59 a XC61 --....... Pagina 39
10Un lado hidroneumatico, un lado neumatico =XC63, -XCB4 ------ereevververvenuens Pagina 39
(DEje/perno/chaveta paralela de acero inoxidable =X6 - oo, Pagina 40
A2ReSIStENte @l CAlOr =XT7 «+vereveerrerrrrrriraiieiiieie e Pagina 40
@Angulo regulable en ambos [2dos  =XT0 --eceveererieiemnniniieieiiccecees Pégina 40
@Angulo regulable en un lado, amortiguacion en el otro lado  =X11 -cvvvveeveieereeee Pagina 41
(5Junta de goma fluorada  =X16 oo Pagina 41
Ejecuciones especiales / =X6 @ =X16 «----reereurriiiiiiiiiiiiciiiiicicie Pégina 42

O
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Serie CRA1
Opciones especiales

Para configuraciones de eje personalizadas que difieran del modelo estandar, existe la order
posibilidad de definir mediante plantillas. Contacte con SMC para mas informacion.

Simbolo

Configuracion del eje T -XA1 a -XA24

Tipo de eje aplicable: S,W,Y

Forma de pedido

C|D|RA1|B|S 50 - 90 Z—-M9BW| |-X|A1|A2]|C8 |C59

” - i N2 detectores magnéticos
Deteccion magnética
- — 2 uds.
— Ninguno S 1 ud.
D |Imén integrado
Detector magnético
Montaje ¢ __ | Sin detector magnético
B Modelo basico (imén incorporado)
L |Modelo de escuadra Nota 1) Para més inParamacion sobre los modelos de
detectores magnéticos, consulte la pag. 5.
Tipo de eje® Nota 2) Los detectores magnéticos se envian juntos de
S Eje simple fébrica, pero sin instalar.
w Doble eje © Amortiguacion neumatica
Y | Doble eje con chaveta — Ninguna
C Neta) | Con amortiguacion neumética
Variacion e Nota) Excepto modelo angulo ajustable,

modelo hidroneumatico, tamafno 30
Simbolo de opciones especiales/®

— Sin angulo ajustable
U Net2) | Modelo angulo ajustable

H Mo | Modelo hidroneumatico ¢ Angulo de giro ejecuciones especiales
900 . .z 7 . . n
Nota) Excepto tamafio 30 90 Nota) La combinacion de XA esta disponible para hasta 2 tipos.
180 180°
Tamaiio® 100 M@ | 100° « Combinacion de 3 tipos « Combinacion de tabla aplicable
30 190 Neta) | 190° A1 |A24|C59|——>| Tabla 1,2
50 Nota) Excepto tamaio 30 LA13| C8 | C59 >| Tabla 2, 7
63 La combinacion sélo esta disponible
cuando se cumplen todas las
80 o :
condiciones de la anterior tabla
100 de combinacién.
Tipo de conexiéne « Combinacion de 4 tipos - Combinacion de tabla aplicabl
Tamafio 30 | 50 | 63 | 80 | 100 A1 | A2 | C8 |C59|—>|Tabla1,2,7
RoscaM| M5 | — — — — A2 |[A24/C10/C60|—>|Tabla1,2,7
— ) La combinacion sélo esta disponible
c [—
TF e cuando se cumplen todas las
_ 178 | 18 | 1/4 | 3/8 condiciones de la anterior tabla

TN NPT — de combinacion.

Iy — Nota 1) La combinacion de opciones especiales y
ejecuciones especiales esta disponible para hasta 4
tipos.

Nota 2) El ejemplo anterior es un ejemplo tipico de
combinacion
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Opciones especiales Serie CRA 1

Simbolo
y - S
Configuracion del eje T -XA1 a -XA24
Tipo de eje aplicable: S,W,Y
<
Tabla de combinacion de opciones especiales para la Parama del extremo del eje E:)
Tabla 1 - Combinacion entre XA y XA (eje S, W,Y)
Simbolo peTT e Direccion axial | Tipo de eje aplicable Combinacion
Superior | Inferior| S w Y | -XA1 | -XA2 |-XA13|-XA24| ———

-XA1 Rosca hembra en el extremo del eje [ ) — [ ) [ ) [ ) — [ ] — [ )

-XA2 Rosca hembra en el extremo del eje — [ ] [ ) [ ] [ ] [ ) — — [ ) D
-XA13 Orificio pasante del eje o o o o [ ) — — — o ]
-XA14 Orificio pasante del eje + Rosca hembra en el extremo del eje [ ) — [ ) [ ) [ ) — — — o ]
-XA15 Orificio pasante del eje + Rosca hembra en el extremo del eje — [ ) [ ) [ ) [ ) — — — [ ) E
-XA16 Orificio pasante del eje + Rosca hembra en el extremo del doble eje [ ) [ ) [ ) [ ] [ ) — — — [ ) o
-XA17 Eje mas corto (eje largo con chaveta) o — [ ) [ ) [ ) — [ ] o — (&)
-XA18 Eje mas corto (eje corto con chaveta y con cuatro chaflanes) | — [ ) — [ ) [ ) W, Y* — | W,Y* —

-XA19 Eje mas corto (doble eje) () () — [ [ — i LA A e [ —
-XA20 Eje invertido, eje mas corto [ ) [ ] — [ ] [ ) — — S, W* — S
-XA24 Doble chaveta Y — ° ° ° _ _ _ — = :E’
# Tipo de eje disponible para combinacion. g g
sE
s g
Tabla de combinacion de ejecuciones especiales =38
3
Grafico (2) Combinacion entre -XA[l y -XCOI
Simbolo Descripcion Tipo de eje aplicable Tar.naﬁo Combinacién » 8
S | W | Y | aplicable |-XA1,2,13a219| -XA20,24 o =
-XC7 Eje invertido o o — | 50,63, — _ g g
-XC8 a -XC11 Modificacién del rango de giro [ ] [ ] [ ] 80, 100 o — 8— %
-XC30 Modificacion a grasa fluorada [ ] [ ] [ ] 30a 100 [ ) [ ) o
-XC31 a -XC36 | Modificacion del rango de giro y de la direccion de giro del eje [ ) [ ) [ ) [ ) —
-XC37 a -XC46 | Modificacion del rango de giro y de la direccion de regulacién del angulo [ ) [ ) [ ) 50, 63, (] —
XCAT 8-XCS8 | e aismanesss ooy | @ | @ | @ |7 e - gg
-XC59 a -XC61 | Modificacién de la posicion de conexion o [ ) o 30a 100 o o g g
-XC63 Un lado hidroneumatico, un lado neumatico [ ) [ ) [ ) 50, 63, (] [ ) 3 8_
-XC64 Un lado hidroneumético, un lado neumético o o @® | 80,100 ° ° :_j. g
x -XC8 a -XC11y -XC31 a -XC36 son sélo para el tipo estandar.
% -XC37 a -XC46 y -XC47 a -XC58 son solo para el tipo de angulo regulable.
% -XC63 y -XC64 son sdlo para el tipo hidroneumatico.
Grafico (3) Combinacion entre -X( y -XC[I
Simbolo S Tipo de eje aplicable Tar.naﬁo Combinacion
S w X aplicable | -XA1,2,13a19 -XA20, 24
-X6 Eje/perno de acero inoxidable, etc. [ ) [ ) [ ) 302100 [ ) [ )
-X7 Resistente al calor (100 °C) (] o o [ o

-X10 Ambos lados con angulo regulable [ ] [ ] [ ] 502 100 [ ] [ ]

-X11 En un lado &ngulo regulable, en el otro con amortiguacion [ ] [ ) [ ) [ ] [ )

-X16 Junta de goma fluorada [ ] [ ] [ ] 30 a 100 [ ] [ ]

% -X10y -X11 son sdlo para el tipo de angulo regulable.
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Serie CRA1

Configuracion del eje T
Tipo de eje aplicable: S,W,Y

| Observaciones adicionales |

. Introduzca las dimensiones dentro de un rango
que permita el mecanizado adicional.

. SMC efectuara los arreglos correspondientes en

el caso de que en el diagrama no se indiquen

las dimensiones, la tolerancia o las

instrucciones finales.

La longitud de la parte no roscada es 2 a 3

pasos.

A menos que se indique lo contrario, el paso de

rosca se basa en roscas métricas de paso.

P = paso de rosca

M4 x 0.7, M5 x 0.8

M6 x 1, M8 x 1.25, M10 x 1.5

Introduzca las cifras deseadas en la parte [__]

del diagrama.

6. El achaflanado de las piezas requiere un

mecanizado adicional de C0.5.

-y

5.

En general, la dimension L2 méxima equivale al doble del
tamafio de rosca.

(Ejemplo) Para M4: L2 =8

- Tipo de eje aplicables: S, W, Y

H

Nota) Excepto para el modelo con brida

ol -
5 Lo Q2=Mi |
F
99
[mm]
Tamaro Q2

30 | M3, M4

50 M4, M5, M6

63 M4, M5, M6

80 M4, M5, M6, M8

100 | M5, M6, M8, M10

Simbolo

-XA1 a -XA17

Mecanizado de roscas hembra en el eje largo.
Nota) Excepto para el modelo con brida

En general, la dimension L1 méxima equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M4: L1 =8
- Tipo de eje aplicables: S, W, Y

a_\ A
X[
@l L] oA
+| 0 Q1=M{__|
hir]
|
N
[mm]
Tamafo Qi
30 [ M3
50 M4, M5, M6
63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6, M8
100 | M5, M6, M8, M10

Mecanizado de roscas hembra en el eje corto. KTt eXeY ol A\ B Oricio pasants deleje Nota) Excepto para ¢l modelo con brida

La unidad minima de las dimensiones dentro del
rango que permite el mecanizado d1 es 0.1.
- Tipo de eje aplicables: S, W, Y

!
3
O e
,_..—ITJV
==
| S
A
i

[mm]
Tamafio d1
30 @25
50 Q4 a@ 7
63 O4 a@ 8
80 06.8a0 11
100 26.8a013

Simbolo: A1 4 Nota) Excepto para el modelo con brida

Mecanizado de extremo especial en el eje largo y taladrado de orificio
pasante en el eje. Mecanizado de roscas hembra en el orificio pasante
cuyo didmetro es equivalente al didmetro de los orificios guia. En
general, la dimension L1 maxima equivale al doble del tamaio de rosca.
(Ejemplo) Para M5: L1 =10

- Tipo de eje aplicables: S, W, Y

Q1 =M
o——ll——e| !
DH——— il 37[ - 0 Y
Rosca @mafo| 30 | 50 | 63 | 80 | 100
M3x05 [@25] — | — [ — —
M5 x 0.8 — [oaoa | — —
M6 x 1 — o5 05 | — —
M8x125 | — | — |@68[0 68|D 658
Mi0x15 | — | — | — |0 85|Q0 85
Mi2x175 | — | — | — [©103|@103
Rc1/8 — [ — 1T — o8 |o8
Rc1/4 — ===z

m Nota) Excepto para el modelo con brida

Mecanizado de extremo especial en el eje corto y taladrado de orificio
pasante en el eje. Mecanizado de roscas hembra en el orificio pasante
cuyo didmetro es equivalente al didmetro de los orificios guia. En

m Nota) Excepto para el modelo con brida

Mecanizado de extremo especial y taladrado de orificio pasante en ambos
ejes (largo y corto). Mecanizado de roscas hembra en los orificios pasantes
cuyo didmetro es equivalente al didmetro de los orificios guia. En general, la

Simbolo: A 7 Nota) Excepto para el modelo con brida

El eje corto se ha reducido
-Tipo de eje aplicables: S, W, Y

general, la dimension L2 maxima equivale al doble del tamafio de rosca. dimensidn L1 méxima equivalle al doble del tamafio de rosca. x
(Ejemplo) Para M5: L2 = 10 (Ejemplo) Para M5: L1 = 10
- ) L . -Tipo de eje aplicables: S, W, Y
- Tipo de eje aplicables: { D -Las dimensiones que
S, WY ! . son iguales se Q1 =M = T
- i i indican mediante - illl =R
o= = o unmismo simbolo. |4 || el s o O= —1
. ‘L' | ﬂl 1 ¥ ,H H, H — O : 1
\L f/ = \ K 1~ - +
LT
Q2=Mi .
[mm] [mm] LMJ
Rosoa—@mano| 30 | 50 63 80 100 Rosoa—@mafo| 30 | 50 63 80 100
M3 x 0.5 @25 — — — — M3 x 0.5 @25 — — — —
M5 x 0.8 — 4 [94 — — M5 x 0.8 — 4 [94 — — [mm]
M6 x 1 — | 95|05 — — M6 x 1 — 5|05 — — Tamaro X
M8 x 1.25 — — | 06.8|0 68|00 6.8 M8 x 1.25 — 068|0 68|90 6.8 30 15 a?25
M10x 1.5 — — — |@ 85|@ 85 M10 x 1.5 — — — |@ 85|@ 85 50 18.5a 36
M12 x 1.75 — — — @10.3|@10.3 M12 x 1.75 — — — ©10.3|@10.3 63 21 a4
Rc1/8 — — — |9 8 g 8 Rc1/8 — — — |9 8 g 8 80 25 ab0
Rc1/4 — — — — 21 Rc1/4 — — — — g 11 100 32.5a60
25



Opciones especiales Serie CRA 1

Simbolo
. . s = P
Configuracion del eje T -XA18 a -XA24
Tipo de eje aplicable: S,W,Y
-—
Simbolo: A1 8 Nota) Excepto modelo con brida. Simbolo: A1 9 Nota) Excepto modelo con brida. Simbolo: A 20 Nota) Excepto modelo con brida. <
El eje corto se ha reducido. Eje largo y eje corto reducidos. Los ejes estan invertidos. El eje largo y el eje corto se S
- Tipo de eje aplicables: W, Y - Tipo de eje aplicables: W, Y e pueden reducir adn mas.
. L (En caso de que no se requiera acortar el eje,
i Il indique"+” para la dimension X e Y.)
m m a - Tipo de eje aplicables: S, W i
l > —
piN (
4 —o| _|eF— —¢ ) = g % —]¢ S—— T ———o| [¢——T— o - |
W ] i N
LI»I“ ~ I I <
- L ‘ﬂ > > o
> ! > o
[mm] o
5 Y1 Y2 < X Y1 [mm]

Tamario . W Y Tamaio~~] W [ Y W . X Y  —
30 3a 8 15 a25 30 15 a25 3a 8 15 225 | Tamaio~w w S [ w S
50 1a20 18.5a 36 50 18.5a 36 1a20 18.5a 36 50 2 ali 18.5 a 36 =
63 1a22 21 a4 63 21 a4 1a22 21 a4 63 25a16.5 21 a4 ) “:’
80 1a25 25 a50 80 25 a50 1a25 25 a50 80 |3 a20 25 a50 g =
100 1a30 32.5 a 60 100 32.5 a 60 1a30 32.5 a 60 100 |3 a22 32.5 a 60 ‘s E

AD? 58
simbolo: A24 =3

Doble chaveta g

Mecanizado adicional de chavetas y sus correspondientes
orificios a 180° con respecto a la posicién estandar.

- Tipo de eje aplicables: - -
S,W,Y - =
- Las dimensiones que
son iguales se indican
mediante un mismo
simbolo. Dimensiones |+
de la chaveta
S I A
[mm] i
Tamafio  |Key dimensions| LL
30 3x3x14 3
50 5x5x25 5
63 6 x 6 x 30 5
80 6 x 6 x 40 5
100 8x7x45 5
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Serie CRA1

Configuracion del eje 1I
Tipo de eje aplicable: X, Z,T, J, K

Simbolo

-XA33 a -XA59

Forma de pedido

c|D

RA1 (B| J

Deteccion magnétical

50

90 Z-

MO9BW

—X |A33|A34| C8 |C30

— Ninguno

D |Iman integrado

Montaje

B Modelo basico

L |Modelo de escuadra

Tipo de ejee®
X | Eje simple con cuatro chaflanes
Z |Doble eje con cuatro chaflanes
T Eje simple redondo
J | Doble eje (eje redondo con cuatro chaflanes)
K Doble eje redondo
Variacion e
— Sin angulo ajustable
U Not®) | Modelo &ngulo ajustable
H Net?) | Modelo hidromecénico
Nota) Excepto tamafio 30
Tamano e
30
50
63
80
100
Tipo de conexidén e
Tamano 30 50 63 80 | 100
RoscaM| M5 | — — — —
_ Rc —
TF G —
™ NPT | — 1/8 | 1/8 | 1/4 | 3/8
TT | NPTF | —
27

¢ Amortiguacién neumatica

l N2 detectores magnéticos
— 2 uds.
S 1 ud.

Detector magnético

Sin detector magnético
(iman incorporado)

Nota 1) Para mas informacion sobre los modelos de
detectores magnéticos, consulte la pag. 5.

Nota 2) Los detectores magnéticos se envian juntos de
fabrica, pero sin instalar.

Ninguna

C Nota)

Con amortiguacion neumatica

¢ Angulo de giro

920 90°
180 180°
100 Nota) 100°
190 M@ | 190°

Nota) Excepto tamafio 30

O
2

Nota) Excepto modelo angulo ajustable,
modelo hidromecanico.

Simbolo de opciones especiales/®

ejecuciones especiales
Nota) La combinacion de XA esta disponible para hasta 2 tipos.

« Combinacion de 3 tipos « Combinacion de tabla aplicable

A33|/A34|C30|—>|Tabla4,5

A35| C9 |C59|—>| Tabla 5,7

La combinacién sélo esta disponible
cuando se cumplen todas las
condiciones de la anterior tabla

de combinacién.

«Combinacion de 4 tipos « Combinacion de tabla aplicable

A33|A34/C30|C59|—>|Tabla 4,5, 7

A45|/A46/C30/C61|—>|Tabla 4,5, 7

La combinacién sélo esta disponible
cuando se cumplen todas las
condiciones de la anterior tabla

de combinacion.

Nota 1) La combinacién de opciones especiales y
ejecuciones especiales esta disponible para hasta 4
tipos.

Nota 2) El ejemplo anterior es un ejemplo tipico de
combinacion



Configuracion del eje 1I

Tipo

de eje aplicable: X, Z, T, J, K

Opciones especiales Serie CRA 1

Simbolo

-XA33 a -XA59

Tabla de combinacion de opciones especiales para la forma del extremo del eje

Tabla 4. Combinacidén entre -XA[ y -XA[

Montaje del

, L Direccidnaxial |  Tipo de eje aplicable Combinacion
Simbolo Descripcion - — - —
Sup|Inf. | X | Z | T |J | K * Tipo de eje disponible para combinacion.
-XA33| Rosca hembraenelextremodeleje | @ | — | — | — | @ | @ | @ [-XA33
-XA34 | Rosca hembraenelextremodelee | — ([ @ | — | — | @ | @ | @ |T,J, K*[-XA34
-XA35| Rosca hembraenelextremodeleje | @ | — | @ | @ | — | — | — | — — |-XA35
-XA36 | Roscahembraenelextremodelee | — | @ @ @ | — | — | — | — — | X, Z* |-XA36
-XA37| Eje redondo escalonado ® | — | — | — 0 ®| — [TJK| — — [-XA37
-XA38| Eje redondo escalonado — ®|—|—|—|—| @] K* — — — K*
-XA40 | Orificio pasante del eje o e — | — o — 0 — — — — —
-XA41 | Orificio pasante del eje o & 6 &6 — o — — — — — —
-XA43 | Orficopasente del o + Roscahembraenclextemodeldobecp | @ | @ | — | — | @ | — | @ | — — — — —
-XAA44 | (o paserte el + osca hempraenclxtemocelotest. | @ | @ | @ | @ | — | @ | — | — — — — — |-XA38
-XA45 | Chaflan intermedio e —|—|—1 /0| ®| — [TJK| — — — K* |-XA40|-XA41|-XA45
-XA46 | Chaflan intermedio — | ®|—|—|—|—| @] K* — — — K* — — — K* |-XA46
-XA51 | Modificacion de longitud del eje largo (sinchaveta) | @ | — | — | — | @ | @ | @ | — [T, K| — — — K* | T, K* J* — K*
-XA52 | Modificacion de longitud del eje corto (sinchaveta) | — | @ | — | — | — | — | @ | K* — — — — — K* — K* —
-XA53 | Modficacion de longtud del doble eje (ambossinchavete) | @ | @ | — | — | — | — | @ | — — — — — — K* — — —
-XA54 | Modficacion de longitud del eje largo (con cuatrochaenes) | @ | — | @ | @ | — | — | — | — — — X, ZF| — — — | XZ¢| — —
-XA55 | Modficacion de longtud del eje corto (con cuatro chaflanes) | — | @ | — | @ | — | @ | — | J* — z* — J* — — | J,ZF J* —
-XA56 | Moifcacion de longtud del doble e (ambos concuatrocheflanes) | @ | @ | — | @ | — | — | — | — — — — — — — Z* — —
=XAS57 | Modicaccn de longtud del dobl g (s chavta, concuatochafenes)| @ | @ | — | — | — | @ | — | — — — — — — — J* — —
-X A58 | o nudicacince ongiud il (ncueo tefens sncreet) | @ | @ | — | — | @ | @ | — | — — — — — — T* J* — —
-XAS59 | Ejeinerido, modficacion de longtud delefe concuatrochafanes) | — | @ | @ | — | — | — | — | — — — — — — — X* — —
Tabla de combinacion de ejecuciones especiales
Tabla 5. Combinacion entre -XA[l y -XC[J
Simbolo DessrEEn Tipo de eje aplicable Applica~ble Combinacion
X 4 T J K | Tamafo | -XA33a 38,40 a 46,51 a59
-XC7 Eje invertido ® || — | ® | ® | — | 5063, —
-XC8 a -XC11 Modificacién del rango de giro — | — | — | — | — | 80,100 _
-XC30 Modificacion a grasa fluorada ® O O  ©e e 30ai100 [ ]
-XC31 a -XC36 | Modificacion del rango de giro y de la direccion de giro del eje — — — —
-XC37 a -XC46 | Modificacion del rango de giro y de la direccion de regulacion del angulo 50, 63,
XCT 8 XCSB | e nnaioy " = | = | = [T -
-XC59 a -XC61 | Modificacién de la posicion de conexion ®  ©® O @ @ 30a100 [ )
-XC63 Un lado hidroneumatico, un lado neumatico ® O O | 0| & 50653, [ )
-XC64 Un lado hidroneumatico, un lado neumatico [ ] ® o [ BN ] 80, 100 [ )
# -XC8 a -XC11y -XC31 a -XC36 son sélo para el tipo estandar.
% -XC37 a -XC46 y -XC47 a -XC58 son sélo para el tipo de angulo regulable.
% -XC63 y -XC64 son sélo para el tipo hidroneumatico.
Tabla 6. Combinacion entre -X(J y -XC[J
) L Tipo de eje aplicable Applicable Combinacion
Simbolo Descripeion X[ Z [ T | J [ K| Tamaio | -XA33a38,40a46,51a59
-X6 Eje/perno de acero inoxidable, etc. ® o e o o 30 a 100 [ ]
-X7 Resistente al calor (100 °C) ® & e o o [
-X10 Ambos lados con angulo regulable ® o o o o 502 100 o
-X11 En un lado angulo regulable, en el otro con amortiguacion ® o o o o [ ]
-X16 Junta de goma fluorada [ ] [ ] [ ) [ ) [ ) 30a 100 [ )

#-X10y -X11 son sélo para el tipo de angulo regulable.
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Serie CRA1

Configuracion del eje 1I

Tipo de eje aplicable: X, Z,T, J, K

[ Observaciones adicionales | FITS.EE]

-

. Introduzca las dimensiones dentro de un rango
que permita el mecanizado adicional.

. SMC efectuara los arreglos correspondientes en

el caso de que en el diagrama no se indiquen

las dimensiones, la tolerancia o las

instrucciones finales.

La longitud de la parte no roscada es 2 a 3

pasos.

. A menos que se indique lo contrario, el paso de

rosca se basa en roscas métricas de paso.

P = paso de rosca

M4 x 0.7, M5 x 0.8

M6 x 1, M8 x 1.25, M10 x 1.5

Introduzca las cifras deseadas en la parte [

del diagrama.

6. El achaflanado de las piezas requiere un

mecanizado adicional de CO0.5.

5.

m Mecanizado de roscas hembra en el eje largo.
Nota) Excepto para el modelo con brida

En general, la dimension L1 méxima equivale al doble del

tamafio de rosca.

(Ejemplo) Para M4: L1 =8

-Tipo de eje aplicables: X, Z

E A
x (]
of Ll Ql=ml1
+ 1] —
o o
N
.
%
[mm]
Tamaro Qi
30 [M3
50 |M4, M5, M6, M8
63 |M4, M5, M6, M8, M10
80 M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 [M5, M6, M8, M10, M12

M Mecanizado de roscas hembra en el eje corto.

Mecanizado de roscas hembra en el eje largo.
Nota) Excepto para el modelo con brida
En general, la dimensién L1 méxima equivale al doble del
tamafio de rosca.

(Ejemplo) Para M4: L1 =8

-Tipo de eje aplicables: J, K, T Ql=Mi__J
[
x| L
(\Q/ 1}
+ -
— —
O ‘ |
T
[mm]
Tamano Q1
30 [M3
50 |M4, M5, M6, M8
63 [M4, M5, M6, M8, M10
80 [M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 |[M5, M6, M8, M10, M12

T oW AR 7§ Mecanizado de roscas hembra en el eje corto.

Simbolo

-XA33 a -XA41

Nota) Excepto para el modelo con brida

En general, la dimensién L2 méxima equivale al doble del
tamafio de rosca.

(Ejemplo) Para M4: L2 = 8

-Tipo de eje aplicables: J, K, T

o o 71
x x| Ll
®) | @
+ MR
S | (j L—
I nal
W 1l
! T
A T
L”J Q2=M.__] Q2=M,""]
[aV)
-
[mm]
Tamafo Q2
30 [M3
50 [M4, M5, M6, M8
63 |M4, M5, M6, M8, M10
80 [M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 [M5, M6, M8, M10, M12

Nota) Excepto para el modelo con brida

En general, la dimension L2 méxima equivale al doble del
tamafio de rosca.

(Ejemplo) Para M4: L2 =8

-Tipo de eje aplicables: X, Z

. o
==
£
Q2 = M2
EjeZ Eje X
[mm]
Tamafio Q2
30 |M3
50 |M4, M5, M6, M8
63 |M4, M5, M6, M8, M10
80 [M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 [M5, M6, M8, M10, M12

W Nota) Excepto para el modelo con brida

Mecanizado de un eje redondo escalonado en el eje

largo para reducir aun mas su longitud.

-La unidad minima de las dimensiones dentro del
rango que permite el mecanizado es 0.1.

(En caso de que no se requiera acortar el eje, indique "+" para la dimension X.)

(Si no desea especificar la dimension C1, en su lugar indique "+")

-Tipo de eje aplicables: J, K, T

-Las dimensiones que son iguales se indican

Ci~.. mediante un mismo simbolo.

i
£

7
2

N4 D1=9¢C2
Q m
Fi L
Laf
I >
. O
[ | |
' [mm]
Tamario X L1max. D1
30 3 a25 X-2 @5a0 7.9
50 3.5a36 X-2.5 @5a@14.9
63 3.5a41 X-2.5 @5a@16.9
80 4 ab0 X-3 @8a@19.9
100 5 a60 X-4 @8a@24.9

M Nota) Excepto para el modelo con brida

Mecanizado de un eje redondo escalonado en el eje

corto para reducir ain mas su longitud.

-La unidad minima de las dimensiones dentro del rango que permite el
mecanizado es 0.1,

(En caso de que no se requiera acortar el eje, indique "+' para la dimension Y.)

Simbolo: A40 Oriicio pasante del eje Nota) Excepto para el modelo con brida

-La unidad minima de las dimensiones dentro del rango que
permite el mecanizado d1 es 0.1.
-Tipo de eje aplicables: K, T

Simbolo: A41 Orificio pasante del eje Nota) Excepto para el modelo con brida

La unidad minima de las dimensiones dentro del rango que
permite el mecanizado d1 es 0.1.
-Tipo de eje aplicables: J, X, Z

(Si no desea especificar la dimension C2, en su lugar indique ") dl=0t3 d1=oC
-Tipo de eje aplicable: K
-Las dimensiones que son iguales se indican mediante un mismo simbolo. ( W
‘
{1 E | [E g
‘ - === =lI=h
1}
e/ > il
2 & Eje K Eje T Eje J Eje X
o/ D2=o021 U
a7 o
<O = [mm] [mm] [mm]
Tamano Y L2max D2 Tamario d1 Tamaro d1
30 3az25 Y-2 @5a@ 79 30 @25 30 @25
50 1a36 Y @5a014.9 50 @4a@ 75 50 D4a@ 75
63 1add Y J5a016.9 63 P4a0 8 63 Q420 8
80 1a50 Y @8a@19.9 80 g6.8a0 11 80 @6.8a0d 11
100 1a60 Y J8a@24.9 100 J6.8a@13 100 J6.8a@13
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Opciones especiales Serie CRA 1

Simbolo
- . s B (
Configuracion del eje 1I -XA43 a -XA55
Tipo de eje aplicable: X, Z,T, J, K
-—
Y Y AV ke Orificio pasante del eje y rosca hembra EYeS Py sV ViR Nota) Excepto para el modelo con brida [y a1e (el AV Ke] Nota) Excepto para el modelo con brida <
Nota) Excepto para el modelo con brida o
-Tipo de eje aplicables: K, T Mecanizado de orificio pasante y rosca hembra en el eje Mecanizadp d(? un ghaflén intgrmedio en el eje largo )
. Las dimensiones que son iguales se indican mediante un mismo simbolo, | * TIPO de eje aplicables: J, X, Z para reducir atn mas su longitud. .
g g e - Las dimensiones que son iguales se indican mediante un mismo simbolo. | - L@ unidad minima de las dimensiones dentro del rango que permite el
= mecanizado es 0.1. (La posicion del chaflan intermedio corresponde a
- 5 Q1 =Mi: la del chafldn esténdar en la parte de la chaveta.) (En caso de que no
-~ - —= se requiera acortar el eje, indique "+ para la dimension X.) -
Q1 =M Aff -Tipo de eje aplicables: J, K, T e —
@5 E}Q ; E Wi=1"2 S
EL E ? Jﬁ Bl I D
Q1 —
Qf - - & L
Eiek Eie T I E
[mm] Ll oL >: o
— = 1} 1}
Rosca~2mano| 30 | 50 | 63 80 100 Rosca 2mano| 30 | 50 I “l 5 O
M3 x 0.5 925 — | — — — M3x05 [@25] — | — — — [ | |
M5 x 0.8 — 4 |04 — — M5 x 0.8 — | 94 |04 — — [mm]
M6 x 1 — 5|05 — — M6 x 1 — | 95 |@5 — — Tamario Y w1 Limax. | L3max. e
M8 x 1.25 — — | 968/ 0 68/ 6.8 | M8x1.25 — — |068|Q 68|J 6.8 30 85a25[1 a 2 X-2 L1-2 8
M10x 1.5 — — — |9 85|Q 85 | MI0Ox15 — — — |D 85|00 85 50 125a36 |1 a 55 X-2.5 L1-2 =
M12 x 1.75 — — — 9103/ ©@10.3 | M12x1.75 — — — |910.3|/@10.3 63 135a41 |1 a 65 X-2.5 L1-2 ) “:’
Rc1/8 — — — |98 |© 8 Rc1/8 — — — |© 8 |D 8 80 [165a50(1 a 8 X-3 L1-3 g =
Rc1/4 — — — — g 11 Rc1/4 — — — — g 11 100 |21 a60[1.5a105 X-4 L1-4 ‘s E
: £
Simbolo: A46 Nota) Excepto para el modelo con brida EJ{3i]e]e][sF A51 Nota) Excepto modelo con brida m Nota) Excepto modelo con brida § ";'c:
’ - . . 2
Mecanizado de un chaflan intermedio en el eje corto | g eje largo se ha reducido. El eje largo se ha reducido. k]

para reducir ain mas su longitud.

- La unidad minima de las dimensiones dentro del rango que permite el mecanizado es 0.1,
(La posicion del chaftdn intermedio corresponde a la del chaflén esténdar enla parte de la
chaveta.)

(En caso de que no se requiera acortar el eje, indique "

-Tipo de eje aplicable: K

para la dimension Y,)

[
[

-Tipo de eje aplicables: J, K, T

°r3

s

A ] T ]
f : G f o : C
— 2l 3 E :

| n F
> I
i 1] r1 w LJ
W2-=1"72 i
39
[mm] [mm]
Tamario Y w2 L2max. | L4max. Tamario X
30 85a25[1 a 2 Y-2 L2-2 30 3 a?25
50 10 a36 (1 a 55 Y L2-2 50 3.5a36
63 11 a41|1 a 65 Y L2-2 63 3.5a41
80 135a50 (1 a 8 Y L2-3 80 4 abs0
100 [17 a60[1.5a105 Y L2-4 100 5 a60

M Nota) Excepto modelo con brida

Tanto el eje largo y como el eje corto se
han reducido n

-Tipo de eje aplicable: K X
o —¢
[mm] 1
Tamaro X Y

30 3 a25 3a25
50 3.5a36 1a36
63 3.5a41 1a41
80 4 a5s0 1a50
100 5 a60 1a60

-Tipo de eje aplicable: K

Simbolo: A54 Nota) Excepto modelo con brida

El eje largo se ha reducido.
-Tipo de eje aplicables: X, Z

R —&
1}
[mm] >
Tamario Y

30 3a25
50 1236
63 1a41
80 1a50
100 1a60

m Nota) Excepto modelo con brida

El eje largo se ha reducido.
-Tipo de eje aplicables: J, Z

o——————o oF— —lo S————o| [o—FT——¢

i - W

L|7|‘ i

> >

[mm] [mm]

Tamaro X Tamaro Y
30 3 ail3 30 3a10
50 3.5a27 50 1a20
63 3.5a29 63 1a22
80 4 ag3s 80 1a25
100 5 a4d4 100 1a30

O
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Serie CRA1

Simbolo

-XA56 a -XA59

Configuracion del eje 1I
Tipo de eje aplicable: X, Z,T, J, K

(ST - A% ¢ Nota) Excepto para el modelo con brida. ~ EY{uilsYe X AXe WAl Nota) Excepto para el modelo con brida.  EYfyt1eTe W A%eYe] Nota) Excepto para el modelo con brida.
Eje largo y eje corto reducidos. Eje largo y eje corto reducidos. Los ejes estan invertidos y tanto el eje largo y
-Tipo de eje aplicable: Z -Tipo de eje aplicable: J T como el eje corto se han reducido.
1 x -Tipo de eje aplicables: J, T
x o
I Il :
- - = = PS4 |
o —® & © AL -
Y ! : ; t o———o| [ef—F—T¢
>'1 i i L|7|1
> > >
[mm] [mm]
Tamafio X Y Tamafio X Y [mm]
30 3 ai3 3a10 30 3 a25 3a10 Tamaho Y
50 3.5a27 1a20 50 3.5a36 1a20 50 1a36
63 3.5a29 1a22 63 3.5a41 1a22 63 1adl
80 4 a38 1a25 80 4 ab50 1a25 80 1a50
100 5 a44 1a30 100 5 a60 1a30 100 1a60

M Nota) Excepto para el modelo con brida.

Los ejes estan invertidos y tanto el eje largo y
como el eje corto se han reducido.

-Tipo de eje aplicable: X

O - - e
i
[mm]
Tamaro Y
50 1a27
63 1a29
80 1a38
100 1a44

31
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Serie CRA1
Ejecuciones especiales

Consulte con SMC para mas informacién sobre las dimensiones, caracteristicas técnicas y entrega.

PE—
Forma de pedido
-
C|D|RA1(B|S 50 - 90 Z—-|M9BW —X | C8 |C30|C59 !
o
l (&)
N2 detectores magnéticos
Deteccion magnética — 2 uds.
— Ninguno S 1 ud. \ __
D |Iménintegrado (
Detector magnético
Montaje __ | Sin detector magnético =
B Modelo basico (imén incorporado) |:|
L |Modelo de escuadra Nota 1) Para més informacion sobre los modelos de g
F Modelo con brida detectores magnéticos, consulte la pag. 5. <
® Amortiguacion Nota 2) Los detectores magnéticos se envian juntos de o
i . neumatica fabrica, pero sin instalar.
Tipo de eje® , ©
Erpp— — Ninguna
= 1€ SImp'e C No@) | Con amortiguacién neumética |
w Doble eje - . - . Q
— Nota) Excepto modelo angulo ajustable, modelo hidromecénico, tamafio 30. o
X Eje simple con cuatro chaflanes - 5
- . [
Y | Doble eje con chaveta ¢ Angulo de giro Simbolo de opciones especiales/® S §
Z | Doble eje con cuatro chaflanes 90 90° eiecuciones especiales =3 E
T Eje simple redondo 180 180° Nota) La combinacién de XA esta disponible para hasta 2 tipos. ‘g :o:
J | Doble eje (eje redondo con cuatro chaflanes) 100 Mo | 100° = 8
K Doble eje redondo 190 Mo [ 19p° | *Combinacién de 3 tipos « Combinacion de tabla aplicable g
Variacién e Nota) Excepto tamafio 30 -
— - La combinacin sélo esta disponible cuando se cumplen
— | Sin angulo ajustable todas las condiciones de la anterior tabla de combinacin. @ a
Nota) 4 i —
u o) Modelo ‘”‘9“'° ajusjra.ble Nota 1) La combinacion de opciones especiales y ejecuciones especiales g .g
H Modelo hidromecanico esta disponible para hasta 4 tipos. o ©
Nota) Excepto tamafio 30 B . L, Nota 2) El ejemplo anterior es un ejemplo tipico de combinacion =3 %
Tamano e o Tipo de conexion o3
30 Tamano 30 | 50 | 63 | 80 | 100
50 RoscaM| M5 | — — — —
63 Rc — 2 0
TF [ 6 | — g o
80 1/8 | 1/8 | 1/4 | 3/8 o®
100 TN NPT | — 'c O
TT | NPTF | — 3 g
Q 0
[y (V]

Tabla de combinacion de ejecuciones especiales
Tabla 7. Combinacion entre -XC[L] y -XC[

. L Tipo de eje aplicable Tamano L
Simbolo Descripcion SIWIX[Y[Z[T]J][K| aplicable Combinacion
-XC7 Eje invertido 00— —®® | 5063 | -XC7
-XC8 a-XC11 | Modificacion del rango de giro |@ |@|— | @ |—|—|—|—| 80, 100 — XC8a-XC11
-XC30 Modificacién a grasa fluorada (@ |@ | @ @ | @ |@® @ | @®|30a100|SWXTJ*| SW,Y* | -XC30
-XC31 a-XC36 | Moficacion d rango de giroy de a direccion de giocelee | @ | @ |— | @ |—|—|—|— — — S,W,Y* |-XC312-XC36
-XC37 a -XC46 | Modficarionderango d gioy de b dreocin e requcion oo argy | @ | @) | — | @ | — |—|— | —| 50, 63, — — S,W,Y* — | -XC37 a-XC46
Modifacionde rngo de g  deladieocin d reguicin del angul 80, 100
“XC47 a -XC58 [TamHIaderegu\aci(?ndelga'nguy\oinsta\adoa\aizquiegrda) Yee—o—|—|—— - - - - — | X723
-XC59 a -XC61 | Modificacion de la posicion de conexion | @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ |@[30a100]| S,W,Y* L) SW,Y* | SWY* | SWY* | SW,Y* |-XC59a-XC61
-XC63 Un lado hidroneumatico, un lado neumético | @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ | 50, 63, [ ) [ ) — [ ) — — [ )
-XC64 Un lado hidroneumatico, un lado neumético | @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ | 80, 100 () [ ) — () — — [ )

% -XC8 a -XC11 and -XC31 a -XC36 son sdlo para el tipo estandar. = -XC37 a -XC46 y -XC47 a -XC58 son solo para el tipo de angulo regulable.
% -XC63 y -XC64 son sdlo para el tipo hidroneumatico.

Tabla 8. Combinacidn entre -X[1, -XC[]

Simbolo Descripcion Tipo de eje aplicable Tamafio Combinacion
S|W|X|Y|[Z|T|J|K]|aplicable | -XC7 |-XC8a-XC11|-XC30 |-XC31a-KC3 | -XC37 a-XC58 | -XC59 a-XC61 [-XC63 | -XC64
-X6 Eje/perno de acero inoxidable, etc. | @ |@ @@ | @ (@ | ©® | @ 302100 [ ) [ ) [ ) [ ) — [ ] [ ] [ ]
-X7 Resistente al calor (100 °C) o000 o e oo [ ] [ ) — [ ) o () — —
-X10 Ambos lados con angulo regulable | @ | @ | @ | O @ @ @ | @ 502100 [ ] — [ ] — — o — —
-X11 En unlado éngulo requlable, en el otro con amariiguacion| @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ [ ) — — — — [ ) — —
-X16 Junta de goma fluorada o000 e e e e N:n O [ ) [ ) [ ) [ ) [ — —

% -X10y -X11 son sdlo para el tipo de angulo regulable.

O
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Serie CRA1

Simbolo
KB Eje invertido
CRA1 — »
CRA1CICIU | Referencia estandar N° | -XC7

Eje invertidol

Caracteristicas técnicas (-XC7)
Tamafo aplicable 50, 63, 80, 100
Tipo de eje aplicable S,W, X, T,J
Ra
90 %
0/}0
%
&
.
A
i @,
>
(]
2
- - o§>n

Nota) Si esté presurizado desde la conexién indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

Simbolo
E Modificacion del rango de giro -XC8 a -XC11
Referencia estandar N2 | -XC8

CRA1 |

Caracteristicas técnicas

Tamano aplicable 50, 63, 80, 100

Tipo de eje aplicable S, W, Y

Modificacién del rango de giroi
(-XC8 a -XC11)

Rango de giro modificado.

Nota) Si esté presurizado desde la conexion indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

Rango de giro modificado.

Nota) Si esté presurizado desde la conexién indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

Rango de giro modificado.

: 9
] (e ]

S —

Nota) Si estd presurizado desde la conexion indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

Rango de giro modificado.

e grodelachaye,
o O q 78
¢ 0"0*%

Nota) Si esté presurizado desde la conexién indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

B Modificacion a grasa fluorada

CRA1
CRA1LILU

Referencia estandar N2

|-xc30

El aceite lubricante de la junta de la
empaquetadura y la pared interna del
cilindro ha sido sustituido por grasa
fluorada (cambio no realizable en caso
de modelos de baja velocidad).

33

Simbolo

Caracteristicas técnicas

Tamano aplicable

30, 50, 63, 80, 100

Grasa fluoradai

(-XC30) Tipo de eje aplicable

S, W, XY,
ZTJK

+ Refer a standard type and angle adjustable type for other Caracteristicas

técnicas.



n Modificacion del rango de giro y de la direccion de giro del eje

Ejecuciones especiales Serie CRA 1

Referencia estandar N2

|-xc31

CRA1 |
Caracteristicas técnicas
Tamario aplicable 50, 63, 80, 100
Tipo de eje aplicable S,WY

Simbolo

lModificacién del rango de giro y de la direccion de giro del eje
(-XC31 a -XC36)

Rango de giro modificado y direccién de giro
invertida.

Nota) Si esté presurizado desde la conexién indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

-XC31 a -XC36

Rango de giro modificado y direccién de giro
invertida.

Nota) Si esté presurizado desde la conexién indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

Rango de giro modificado y direccién de giro
invertida.

Nota) Si estéa presurizado desde la conexién indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

Rango de giro modificado y direccion de giro
invertida.

Jde grodela Chave/a ,

Q“&\ 0o »g,
o

Nota) Si esté presurizado desde la conexion indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

Rango de giro modificado y direccion de giro
invertida.

Nota) Si esté presurizado desde la conexion indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

Rango de giro modificado y direccién de giro
invertida.

3 © ‘ © ﬁ'
Xb?c
/%/7 \%QO

0 0
% giro de la chae®

Nota) Si estéa presurizado desde la conexién indicada
con la flecha, el eje gira en sentido horario.

Montaje del

Opciones

O
2
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Serie CRA1

Simbolo
E Modificacion del rango de giro y de la direccion de regulacion del angulo . (eXyA- T (o ¥
CRA100IU|

Referencia de modelo estandar
Caracteristicas técnicas

Tamano aplicable

|-xcaz

50, 63, 80, 100
S, W, Y

Tipo de eje aplicable

iModificacién del rango de giro y de la direccion de
regulacién del angulo (-XC37 a -XC42)

Simbolo: 38 Simbolo: 39
Se modifica el rango de giro y la direccién de regulacion del Se modifica el rango de giro y la direccién de regulacion del
angulo del tipo de angulo regulable. angulo del tipo de angulo regulable.
Tornillo de regulacién

Se modifica el rango de giro y la direccion de regulacién del angulo
del angulo

del tipo de angulo regulable.

Tornillo de regulacion

Tornillo de regulacion
del angulo

del angulo

El rango de giro bajo la requlacion del &ngulo a 60° se indica a continuacion.

El rango de giro bajo la regulacion del &ngulo a 60° se indica a continuacion. El rango de giro bajo la regulacion del angulo a 60° se indica a continuacion.
) Nota) Si esta presurizado ] 5 ) Nota) Si estd presurizado Nota) Si esta presurizado
Y- desde la conexion ] Y desde la conexion desde la conexion
indicada con la = indicada con la indicada con la
flecha, el eje gira flecha, el eje gira
, S en sentido horario. g
(\%0}\ %
Rand®

flecha, el eje gira
en sentido horario.

en sentido horario.
Z
So

% liro

Se modifica el rango de giro y la direccion de regulacion del
&ngulo del tipo de angulo regulable.

Se modifica el rango de giro y la direccion de regulacién del

Se modifica el rango de giro y la direccién de regulacién del
angulo del tipo de angulo regulable. angulo del tipo de angulo regulable.
212> * ango
”ec%' \9//'0
NS
e, \Ck
(NG
% Clé
7 i Tornillo de regulacién | Tomillo de regulacion 90; ‘6}
S del angulo . del angulo 2z \®
T ‘ >\ 8
o 3 E 3 i) E Eé °
i ] S A\ 5
\\J ]

ﬁ " Tomillo de regulacion
del angulo

El rango de giro bajo la regulacion del dngulo a 60° se indica a continuacion El rango de giro bajo la regulacion del dngulo a 60° se indica a continuacion. El rango de giro bajo la regulacion del angulo a 60° se indica a continuacion.
Nota) Si esta presurizado @ i Nota) Si esta presurizado Ran, 04, Nota) Si esta presurizado

desde la conexion (é\° desde la conexion e % desde la conexion

indicada con la R, indicada con la o indicada con la

flecha, el eje gira flecha, el eje gira flecha, el eje gira

C EE en sentido horario. - en sentido horario. ] %) ) 5 en sentido horario.
- = =
T
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B Modificacion del rango de giro y de la direccidn de regulacion del angulo  [E.(of: X JF: 1 (oZ: (]

Ejecuciones especiales Serie CRA 1

CRA100IU|

Referencia de modelo estandar

|-xc43

Caracteristicas técnicas
50, 63, 80, 100
S, WY

Tamano aplicable
Tipo de eje aplicable

Se modifica el rango de giro y la direccion de regulacion del angulo
del tipo de &ngulo regulable. Ran,

Tornillo de regulacién
del angulo
El rango de giro bajo la regulacion del dngulo a 60° se indica a continuacion.

Nota) Si estd presurizado

'%?9 desde la conexién
& indicada con la
?;2, flecha, el eje gira

) en sentido horario.

[c) Q B
[ -
\

O=="0

Simbolo

Se modifica el rango de giro y la direccion de regulacion del
angulo del tipo de dngulo regulable.
Tornillo de regulacién
,del angulo

iModificacién del rango de giro y de la direccion de
regulacién del angulo (-XC43 a -XC46)
Se modifica el rango de giro y la direccién de regulacién del
angulo del tipo de angulo regulgble.
iro de la
(2% \ Chi”@ 4,
2 g
<& ,600/0'0500
)
2
%)
&
%
=5
o

2 Direcd®®

do - 2
€ giro de 1a e

El rango de giro bajo la regulacion del angulo a 120° se indica a continuacion.

Tornillo de regulacién
del dngulo

El rango de giro bajo la requlacion del angulo a 120° se indica a continuacion.

Nota) Si esta presurizado
desde la conexion
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

Nota) Si esta presurizado
desde la conexion
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

Se modifica el rango de giro y la direccion de regulacion del
angulo del tipo de angulo regulable.

Tornillo de regulacién del angulo

El rango de giro bajo la regulacion del angulo a 120° se indica a continuacién.
R

Nota) Si esta presurizado
desde la conexion
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

O
2
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Serie CRA1

Simbolo

Modificacion del rango de giro y la direccion de regulacion del angulo (EI tornillo de regulacidn del dngulo estd instalado ala izquierda) . (0Z: YAF- 1> (01

CRA100U|

Referencia de modelo estandar

|-xca7

Caracteristicas técnicas

Tamario aplicable 50, 63, 80, 100
Tipo de eje aplicable S,W,Y

Simbolo: C47

lModificacién del rango de giro y la direccién de
regulacién del angulo (El tornillo de regulacion del
angulo esta instalado a la izquierda) (-XC47 a -XC52)

En el tipo de regulacién del angulo, los tornillos de regulacién del
&ngulo se montan en la cubierta izquierda.

Tornillo de regulacién

del angulo

El rango de giro bajo la regulacion del angulo a 60° se indica a continuacion.

Simbolo: C 8

En el tipo de regulacién del angulo, los tornillos de regulacién del
angulo se montan en la cubierta izquierda.

Tornillo de regulacién

del angulo

El rango de giro bajo la regulacion del dngulo a 60° se indica a continuacion.

Simbolo: C49

En el tipo de regulacién del &ngulo, los tornillos de regulacién del
angulo se montan en la cubierta izquierda.

Tornillo de regulacién

del angulo

jm

/7

S

N

El rango de giro bajo la regulacion del dngulo a 60° se indica a continuacion.

Nota) Si esta presurizado
desde la conexién
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

Nota) Si esta presurizado
desde la conexion
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

|simboio: C50]

En el tipo de regulacion del angulo, los tornillos de regulacion del
angulo se montan en la cubierta izquierda.

Tornillo de regulacién
del angulo

El rango de giro bajo la regulacién del dngulo a 60° se indica a continuacion.

1) : - Nota) Si esté presurizado

] desde la conexion

indicada con la

T flecha, el eje gira

»%/) en sentido horario.
odegiro

[simboio: C51

En el tipo de regulacion del angulo, los tornillos de regulacion del

Tornillo de regulacion
del angulo

El rango de giro bajo la regulacion del dngulo a 60° se indica a continuacion.

En el tipo de regulacién del &ngulo, los tornillos de regulacion del dngulo se montan
O o°
enla cubierta izquierda. X e\’ag

Tornillo de regulacién
del angulo
El rango de giro bajo la regulacion del &ngulo a 60° se indica a continuacion.

Nota) Si esta presurizado
desde la conexién
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

O]

Nota) Si esta presurizado
desde la conexion
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

=(c)

0% giro Nota) Si esta presurizado

S desde la conexion
Q\ . .

indicada con la

flecha, el eje gira

Y=o 0) en sentido horario.

=5
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E Modificacion del rango de giro y la direccion de regulacion del angulo (I tornillo de regulacidn del dngulo estd instalado ala izquierda) e (O X - T3, (013}

Ejecuciones especiales Serie CRA 1

Referencia de modelo estandar

|-xc53

CRA100U|
Caracteristicas técnicas
Tamario aplicable 50, 63, 80, 100
Tipo de eje aplicable S,W,Y

Simbolo

lModificacién del rango de giro y la direccién de
regulacién del angulo (El tornillo de regulacion del
angulo esta instalado a la izquierda)
(-XC53 a -XC58)

En el tipo de regulacién del angulo, los tornillos de regulacién del
&ngulo se montan en la cubierta izqu,isrda.

z [ @

ornillo de regulacién
del dngulo

El rango de giro bajo la regulacion del angulo a 60° se indica a continuacion.

En el tipo de regulacién del angulo, los tornillos de regulacién del
angulo se montan en la cubierta izquierda.

Tornillo de regulacién
del dngulo

jm

En el tipo de regulacién del &ngulo, los tornillos de regulacién del

angulo se montan en la cubierga izquierda.
jro de la ¢

@ ded halfefa

¢

El rango de giro bajo la regulacion del dngulo a 60° se indica a continuacion.

del dngulo
El rango de giro bajo la regulacion del angulo a 120° se indica a continuacion.

Rango Nota) Si esté presurizado
‘7@0, desde la conexién

% indicada con la

flecha, el eje gira

s mo 1 en sentido horario.

=

Nota) Si estd presurizado

% desde la conexion
&% indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

%
=3
=
E]

f

Nota) Si esta presurizado
desde la conexion
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

En el tipo de regulacién del &ngulo, los tornillos de regulacién del
angulo se montan en la cubierta izquierda.

Q
%,

En el tipo de regulacion del dngulo, los tornillos de regulacion del
angulo se montan en la cubierta izquierda.

Tornillo de regulacion
del angulo

%}, °
'?a,) o %/ gy gulo &

K A
8 9iro de la cheYe

El rango de giro bajo la regulacion del dngulo a 120° se indica a continuacién.

En el tipo de regulacion del &ngulo, los tornillos de regulacion del
angulo se montan en la cubierta izquierda.

Tornillo de regulacién
del angulo

P
639/7 o pirest™ (e
% iro de la chave

El rango de giro bajo la regulacion del dngulo a 120° se indica a continuacion.

Nota) Si esta presurizado
desde la conexién
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

Nota) Si esta presurizado
desde la conexion
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

Nota) Si esta presurizado
desde la conexion
indicada con la
flecha, el eje gira
en sentido horario.

Montaje del

Opciones
especiales
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Serie CRA1

Simbolo

ﬂ Modificacién de la posicion de conexion (se modifica la posicion de montaje de la cubierta) [ (o1 I-T) (o3} |

CRA1

CRA10U Referencia de modelo estandar

| -xc59

Caracteristicas técnicas
Tamano aplicable 30, 50, 63, 80, 100

S, W, X, Y
Z,T,J,K

Tipo de eje aplicable

iModificacién de la posicidn de conexion (se modifica la
posicion de montaje de la cubierta) (-XC59 a -XC61)

Se modifica la direccion de la conexidn. (Hacia arriba)

Se modifica la direccion de la conexién. (Hacia abajo)

Se modifica la direccion de la conexion. (Hacia atras)

Conexion

Conexion Conexion

Conexién E] Conexién

Conexion
y Conexion Conexion [J
Conexion
Simbolo
[E Un lado hidroneumatico, un lado neumatico -XC63, -XC64
CRA1 | Referencia de modelo estandar | -XC63

Caracteristicas técnicas

Tamano aplicable 50, 63, 80, 100
S,W, X, Y
Z,TJ K

* Excepto el tipo de angulo regulable y el tipo
equipado con amortiguacién neumatica

Tipo de eje aplicable

lUn lado hidroneumatico, un lado neumatico
-XC63: Lado izquierdo neumatico
Lado derecho hidroneumatico
-XC64: Lado izquierdo hidroneumatico
Lado derecho neumatico

Caracteristicas técnicas un lado neumatico, un lado hidroneumatico (lado
izquierdo neumatico, lado derecho hidroneumatico)

Vélvula de soplado

Conexion de presion de aire  Conexién de presion hidraulica

Caracteristicas técnicas un lado neumatico, un lado hidroneumatico (lado
izquierdo hidroneumatico, lado derecho neumatico)

Valvula de soplado

Conexion de presion hidraulica ~ Conexion de presion de aire

39




Simbolo
m Eje/pernolchaveta paralela de acero inoxidable

CLIRA1 Referencia estandar -X6

Acero inoxidable para la parte principal—f

Para las aplicaciones en las zonas con riesgo a oxidacién o corrosion,
se ha cambiado una parte de los materiales usados en las partes
estandar por acero inoxidable.

Especificaciones
Tipo Neumatico, hidroneumatico
Tamario 30, 50, 63, 80, 100

90°, 180° (tamafo 30 a 100)

Angulo de giro 100°, 190° (tamafio 50 a 100)

Montaje Brida, escuadra
Eje simple (S), doble eje (W), eje simple con cuatro chaflanes (X), doble eje
Tipo de eje con chaveta (Y), doble eje con cuatro chaflanes (Z), eje redondo simple (T),

doble eje (eje redondo, con cuatro chaflanes (J), doble eje redondo (K)

Pieza de acero inoxidable Eje, perno, tornillo, chaveta paralela

Ninguna, amortiguacién neumatica

Amortiguacion (Excepto tipo hidroneumatico)

Detector magnético Posibilidad de montaje

* \Véanse el resto de caracteristicas técnicas en la pag. 5.

=x Excepto el modelo de angulo regulable

+x+ S6lo los modelos de eje simple (S) y doble eje (W) estan disponibles para el
modelo con brida.

Simbolo
EE Resistente al calor
CRA1 | Referencia estandar |-X7

Resistente al canI

En este actuador de giro, se ha cambiado el material de las juntas
por uno resistente al calor (para aguantar hasta 100 °C), para
aplicaciones en ambientes que excedan las temperaturas especificas
estandar de 0 a 60 °C.

Especificaciones
Tipo Neumatico
Tamano 30, 50, 63, 80, 100
Angulo de giro 90°, 180° (tamarjo 30 a 100)
100°, 190° (tamaho 50 a 100)
Temperatura

ambiente y de fluido 0a100°C

Montaje Brida, escuadra
Eje simple (S), doble eje (W), eje simple con cuatro chaflanes (X), doble eje
Tipo de eje con chaveta (Y), doble eje con cuatro chaflanes (Z), eje redondo simple (T),

doble eje (eje redondo, con cuatro chaflanes (J), doble eje redondo (K)
FKM

Tamanfo 30: Ninguno
Tamafio 50 a 100: Ninguna, amortiguacién neumatica

Material sellante

Amortiguacion

Detector magnético Sin posibilidad de montaje
= Véanse el resto de caracteristicas técnicas en la pag. 5.

O

Ejecuciones especiales Serie CRA 1

Simbolo

[E Ambos lados con angulo regulable

CORA1IU Referencia estandar -X10

-
<
1 o
Ambos lados con angulo regulable (&)
—
p—
0
-
<
Especificaciones 8
Tipo Neumatico
Tamano 50, 63, 80, 100
Angulo de giro 90°, 180°, 100°, 190° 8
Montaje Brida, escuadra _ -5
O c
Eje simple (), doble eje (W), eje simple con cuatro chaflanes (X), doble eje T g
Tipo de eje con chaveta (Y), doble eje con cuatro chaflanes (2), eje redondo simple (T), % £
doble eje (eje redondo, con cuatro chaflanes (J), doble eje redondo (K) = 5
o e
Amortiguacion Ninguno = 8
Rango de ajuste del angulo Max. 90° (Un lado) g
= \Véanse el resto de caracteristicas técnicas en la pag. 15.
0w P
o2
S0
Direccion de regulacion Direccion de regulacion “A”: Cuando el tornillo de oo
regulacion del angulo del lado "A" esta atornillado [T}
en direccion derecha. Q. %
Direccion de regulacion "B": Cuando el tornillo de o b1

regulacion del angulo del lado "B" esta atornillado
en direccién derecha.

Tomillo de regulacién

del angulo "B" Giro a 90° Tornillo de regulacion del angulo "A"
O @
7
| \ &
=
Tornillo de regulacion Giro a 180°
del dngulo'B" Tornillo de regulacion del angulo "A"
3 O T B
7 N
%)) E——
oG B

SMC 40

®
o
c
L=
o
S
2]
8
i

especiales




Serie CRA1

m Un lado con ngulo regulable, un lado con amortiguacion JEE. @ &

Simbolo Simbolo
[E Junta de goma fluorada
CORA1OCU Referencia estandar -X11 CDRA1 Referencia estandar -X16
Un lado con angulo regulable l Junta de goma quoradal
Un lado con amortiguacion
Se modifica la junta por una goma fluorada.
Especificaciones
Tipo Neumatico
Tamario 30, 50, 63, 80, 100
Anaulo de giro 90°, 180° (tamafio 30 a 100)
9 9 100°, 190° (tamafio 50 a 100)
Especificaciones Temperatura °C (si i
P \ _ ambiente y de fluido 0 a 60 °C (sin congelacion)
Tipo Neumatico - -
Tamaro 50, 63, 80, 100 Montaje Brida, escuadra
Angulo de giro 90°, 180°, 100°, 190° Eje simple (S), doble eje (W), eje simple con cuatro chaflanes (X), doble eje
Montaie Brida. escuadra Tipo de eje con chaveta (Y), doble eje con cuatro chaflanes (), eje redondo simple (T),
} : doble eje (eje redondo, con cuatro chaflanes (J), doble eje redondo (K)
Eje simple (), doble eje (W), eje simple con cuatro chaflanes (X), doble eje -
Tipo de eje con chaveta (Y), doble eje con cuatro chaflanes (), eje redondo simple (T), Material sellante FKM
doble eje (eje redondo, con cuatro chaflanes (J), doble eje redondo (K) Amortiguacion Ninguna, amortiguacion neumética
Amortiguacion Con amortiguacién en un lado
- " p S Detector magnético Posibilidad de montaje
Rango de ajuste del dngulo Max. 90
” — P - x \/éanse el resto de caracteristicas técnicas en la pag. 5.
* Véanse el resto de caracteristicas técnicas en la pag. 15. ++ Para el modelo de imén integrado Gnicamente

Giro a 90°

Tornillo de regulacion
del ngulo

Vélvula de amortiguacion
Tornillo de regulacion
del &ngulo
o
3
3.
3
&
@
N
c
% | Valvula de amortiguacion
%
%%

Ry, vy
Z AR
20 de giro de la cha¥e?

* Consulte las dimensiones en la pag.17.
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Serie CRA1
Ejecuciones especiales: -X6 a -X16

Forma de pedido

cC(D

RA1

50

90 Z-

M9BW

X6 |—| X16

Iménl

Ninguno
Imdn integrado

=)

Montaje ®
Tipo basico
Tipo de escuadra
Tipo con brida

mir|w

Tipo de ejee
Eje simple
Doble eje
Eje simple con cuatro chaflanes

T

N2 de detectores
magnéticos

2 uds.
1 ud.

S
® Detector magnético

Sin detector magnético
(iman integrado)

Nota 1) Para méas informacion sobre el
modelo de detector magnético,
consulte la pag. 5.

Nota 2) Los detectores magnéticos se envian
de fabrica, pero sin montar.

Ejecuciones especiales ®

Doble eje con chaveta

Doble eje con cuatro chaflanes

Eje simple redondo

Doble eje (eje redondo con cuatro chaflanes)

Rle|Hd[N|<|%[S|n

Doble eje redondo

Variaciones ®
Sin regulacion de dngulo
Tipo de angulo regulable
Tipo hidroneumatico
Nota) Excepto el tamafio 30

U Nota)
H Nota)

Tamanhoe

30

50

63

80

100

e Amortiguacion

— Sin amortiguacién neumatica

C o) | Con amortiguacion neumatica

Nota) Excepto el tipo de angulo
regulable, tipo hidroneumatico.

¢ Angulo de giro

90 90°
180 180°
100 % [ 100°
1 90 Nota) 190°

Nota) Excepto el tamafio 30

» Tipo de conexion

Tamafo 30 50 63 80 | 100
Rosca M| M5 — — — —
Rc —
TF G —
1 1 1/4
™ NPT | — /8 /8 / 3/8
TT | NPTF | —

» La combinacion soélo esta disponible cuando se cumplen todas
las condiciones de la combinacién del grafico 9.

Nota 1) La combinacién de ejecucién especial -X esta disponible para hasta 2 tipos.
Nota 2) El ejemplo anterior es un ejemplo tipico de combinacién.

Tabla de combinacidn de ejecuciones especiales

Montaje del

Opciones

Grafico (9) Combinacion entre -X[] y -X[]
(EjeS, W, X, Y, Z, T, J, K)

] o Tipo de eje aplicable Tamario L
Simbolo Descripcion sTwixlylzlTIlJ K | aplicable Combinacion
-X6 Eje/perno/chaveta paralela de aceroinoxidable | @ @ @ @ @ @ © | @ 30100 -X6
-X7 \°®) | Resistente al calor (100 °C) ® & 6 6 &6 6o o o ° -X7
-X10 | Ambos lados con angulo regulable o & &6 6 &6 o o o 502 100 — [ ]
-X11 | Enunlado angulo regulable, en el otro conamortiguacion | @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ | @ — o -X10 a -X11
-X16 | Junta de goma fluorada ® & & & ® & ® O 30ai100 [ ) — o

Nota) X7: No disponibles para el tipo de iman integrado.
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Serie CRA1

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Véase la contraportada para Instrucciones
de seguridad, "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) y el Manual de

2 I Precauciones especificas del producto

funcionamiento para Precauciones sobre actuadores de giro y Precauciones sobre detectores
magnéticos. Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smcworld.com

] Coémo utilizar el tipo hidroneumatico \

|

] Precauciones de disefo \

Conexionado \

/\ Advertencia

1. No use un actuador de giro de tipo hidroneumatico
cerca de llamas ni en equipos o maquinaria que
supere una temperatura ambiente de 60 °C.

Existe riesgo de incendio, ya que el actuador de giro de tipo
hidroneumatico usa un fluido hidraulico inflamable.

/\ Precaucion

1. Evite el uso en ambientes, equipos o maquinas que

2.

/\ Precaucion

Para el conexionado del actuador de giro de tipo
hidroneumatico, use tubos de nylon rigido o
conexionado de cobre.

Aligual que en el caso de circuitos hidraulicos, en el conexionado
de un actuador de giro de tipo hidroneumatico se pueden generar
presiones superior a la presién de trabajo, haciendo necesario el
uso de materiales de conexionado mas seguros.

no sean compatibles con la neblina de aceite.

|

Lubricacion

Los actuadores de giro de tipo hidroneumatico generan una neblina
de aceite durante su funcionamiento que podria afectar al entorno.

2. Asegurese de instalar un desoleador en la valvula

de control direccional para el actuador de giro de
tipo hidroneumatico.
Desde la conexién de escape de la valvula de control
direccional para el actuador de giro de tipo hidroneumatico se
descarga una pequefa cantidad de fluido hidraulico que
puede contaminar el area circundante.

1.

3. Instale un actuador de giro de tipo hidroneumatico en lugares
en donde se pueda realizar facilmente el mantenimiento.
El actuador de giro de tipo hidroneumatico requiere
mantenimiento, por ejemplo, rellenado del fluido hidraulico o

/\ Advertencia

Asegurese de descargar completamente el aire
comprimido del sistema antes de llenar la unidad
hidroneumatica con aceite hidraulico.

Cuando suministre fluido hidraulico a la unidad hidroneumatica,
confirme primero que se han implementado medidas de seguridad
para evitar la caida de objetos y la liberacion de objetos amarrados,
etc. A continuacion, desconecte el suministro de aire y el suministro
eléctrico de los equipos y libere el aire comprimido del sistema.

Si la conexion de alimentacion de la unidad hidroneumatica se
abre con el aire comprimido que queda en el sistema, existe
riesgo de que el fluido hidraulico se salga.

purgado del aire, por lo que debera garantizar un espacio

Mantenimiento

4. No lo utilice en caso de que una fuga externa de

aceite hidraulico pueda afectar negativamente al
equipo o maquina.
Aunque solo ocurre en cantidades infimas, resulta inevitable que se
produzca una cierta fuga por deslizamiento en la junta del émbolo
del actuador de giro de tipo hidroneumatico. Debido al disefio del
actuador de giro de tipo hidroneumatico, puede producirse una fuga
de aceite hidraulico en el exterior debido al deslizamiento.

1.

] Seleccion

/A Precaucion

1. Seleccione el actuador de giro de tipo hidroneumatico en
funcion de la combinacion con la unidad hidroneumatica.
Seleccione una unidad hidroneumatica adecuada para un correcto
funcionamiento del actuador de giro de tipo hidroneumatico.

| Conexionado 2.

/\ Precaucion

1. Use racores de anillo conjuntamente con el conexionado
para el actuador de giro de tipo hidroneumatico.
No use conexiones instantaneas con el conexionado para el
actuador de giro de tipo hidroneumatico, ya que esto puede
provocar una fuga de aceite.

43 Z;SVC

suficiente para llevar a cabo estas actividades. ’

/\ Precaucion

Saque el aire del actuador de giro de tipo
hidroneumatico de forma regular.

Dado que se puede acumular aire en el interior del actuador
de giro de tipo hidroneumatico, saque el aire, por ejemplo,
antes de iniciar el trabajo. Saque el aire de la véalvula de
soplado suministrada con el aire del actuador de giro de tipo
hidroneumatico o el conexionado.

Valvula de soplado Valvula de soplado
(lado de conexion A) (lado de conexion B)

Conexién A Conexién B

Revise el nivel de aceite del sistema hidroneumatico
de forma regular.

Desde el actuador de giro de tipo hidroneumatico y el circuito de la unidad
hidroneumatica se descarga una pequefia cantidad de fluido hidrulico, por
lo que el nivel de fluido disminuira de forma gradual. Por tanto, revise el
nivel de fluido de forma regular y rellénelo en caso necesario.

El nivel de aceite se puede revisar con un indicador de nivel
del convertidor hidroneumatico.






/\ Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion”, "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

== e e ) i . A .

i ., Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de i -j) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los

A PrecaUCIon > riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones sistemas.

| leves o moderadas. I 1S04413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.

| . Advertencia indica un peligro con un nivel medio I IEC 60204-1: Seguridad de Igg maquinas - Equipo eléctrico de las maquinas.

| A Advertencia = de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones 1 (Parte 1: Requisitos generales)

1 graves o la muerte. 1 ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.

1 . Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo | &

I A Pellgro % que, sino se evita, podria causar lesiones graves o I

la muerte.
U Y iy |
A\ Advertencia Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que ReqU|S|tOS de Conformldad
disefia el equipo o decide sus especificaciones. El producto utilizado estd sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad"”
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que Debe leer] tarl tes de utili | d t
disefa el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y ebe leerios y aceptarios antes de utilizar el producto.
analisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son PO e -4 HH
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona Garantia limitada y exencion de responsabllldades
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados | | 1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
en el anterior catélogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo. o de 1,5 afios a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal Asimismo, el producto puede tener una vida Gtil, una distancia de
cualificado. _ _ _ funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El distribuidor de ventas més cercano.
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros :
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado. 2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes. un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se Esta garantia limitada se aplica tnicamente a nuestro producto independiente,
hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos ingtin otro daf d | fallo del product
inesperados de los objetos desplazados. Y No a ningun Otro dano provocaao por el 1allo ael producto.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado | |3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de L . . . .
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones y exencion de r§§ponsabllldad descritas en el catalogo correspondiente a los
especificas de todos los productos correspondientes. productos especificos.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un +2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio.
funcionamiento defectuoso o inesperado. Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de

™ . " la entrega.

4. contaCte_ con SMC ant_es de Eltl|lzal’ el'pmducm y preste especlal atencion a Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las ventosa o el fallo debido al deterioro del material eléstico no esta cubierto por la garantia limitada.
siguientes condiciones: . . -

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estén fuera de las especificaciones indicadas, ReqUISItOS de conformldad
| product | aire libi luga to a la luz directa del sol. . - . .
© S procuclo s usa @ aire 1Lre o en Un ugar expuesio a 'a luz drecta det so . 1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de produccion
2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles, . S 9 . . X
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos, destinados a la fabricacién de armas de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de
combustién y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y armas.
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones ., , , o
de prensa, equipos de sequridad u ofras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas | |2 L@ €xportacion de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la legislacion y
estandar descritas en el catalogo de productos. reglamentacion sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
3. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas, Antes de enviar un producto SMC a otro pais, aseglrese de que se conocen y cumplen
propiedades o animales, requiere, por ello un analisis especial de seguridad. todas las reglas locales sobre exnortacion
4. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble g P .
con proteccién mecanica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periddica =
que los dispositivos funcionan correctamente. A cautlon
e P =z Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
recaucion instrumentos de metrologia legal.
1. Este producto esta previsto para su uso industrial. Los lproductos de medicion que \-‘S’MC fabrica y c'omerc@hlz'a no han sido certficados
. . . - . . mediante pruebas de homologacién de metrologia (medicién) conformes a las leyes
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial. de cada pais
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC. Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano. metrologia (medicién) establecidas por las leyes de cada pais.

’ A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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